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JOSAM’ jAntes de empezar!

1 jAntes de empezar!

» Todos aquellas personas que trabajen con el equipo deben estar familiarizadas con el sistema y ser ca-
paces de trabajar respetando el manual.

* Respete las instrucciones de seguridad y los adhesivos de advertencia.

» Es responsabilidad del propietario del sistema reemplazar inmediatamente los dispositivos de seguri-
dad que estén danados, como fusibles o etiquetas de advertencia.

JATENCION!

La indicacion PRECAUCION advierte del peligro de lesiones fisicas menores o dafios en el
equipo.

A\
A

jADVERTENCIA DE RADIACION LASER!

La indicacion RADIACION LASER advierte de posibles lesiones en los ojos debido a la ra-
diacién laser sin utilizar proteccion.

A

iRIESGO DE VUELCO!

Ré&fagas de viento al mover la unidad

NOTA

Notas, consejos de uso o informacion adicional.

Esta Indica un botdn fisico a pulsar
fuente
Esta Indica énfasis
fuente
[Esta Indica un botdn de software para hacer clic
fuente]
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Declaracién de Conformidad CE JOSAM’

2 Declaracion de Conformidad CE
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JOSAM: Descripcion del sistema

3

Descripcion del sistema

3.1 Funcionalidad acordada

El sistema JOSAM Cam-aligner ha sido disefiado para la alineacion de ruedas y la verificacion de basti-
dores de todos los vehiculos comerciales.

El sistema cam-aligner de JOSAM ofrece una medicion de convergencia total, convergencia individual,
desplazamiento del eje, descuadre, angulo de caida, de avance del pivote y de salida, convergencia en
giro, angulos de giro maximos y posicion intermedia del engranaje de direccion.

El sistema cam-aligner de JOSAM permite la convergencia dinamica y la medicion del angulo de caida
en posicion de conduccidn. No se requiere la elevacion de los ejes con compensacion de alabeo duran-
te la medicion.

El sistema cam-aligner de JOSAM permite realizar la compensacién de alabeo de las llantas y los adap-
tadores de rueda, lo cual es necesario para las mediciones de angulos de giro, angulo de salida y &ngu-
lo de avance del pivote.

El sistema cam-aligner de JOSAM permite realizar mediciones rapidas y confiables en todo tipo de ve-
hiculos comerciales.

El sistema cam-aligner de JOSAM utiliza tecnologia de comunicacion inalambrica entre los sensores de
la camara y el ordenador.

El sistema de alineacién de radar ACC/AICC de JOSAM esta disefiado para complementar el sistema
de alineacién de ruedas cam-aligner de JOSAM, para poder medir y ajustar unidades ACC/AICC en ve-
hiculos comerciales.

El sistema de alineacién de radar ACC/AICC esta completamente integrado con el sistema de alinea-
cion de ruedas cam-aligner de JOSAM, y las mediciones se realizan por medio de sensores de camara.
Sin embargo, segun sea el disefio de la unidad de radar ACC/AICC, los valores de mediciones pueden
requerir la lectura manual desde las escalas de medicion del sistema y su agregado en el software del
sistema.

Car-O-Liner Group AB no se hace responsable por pérdidas, dafios u otros efectos econémicos, humanos
u otros, derivados del uso del equipo de maneras que no sean explicitamente las especificadas en este
documento.
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Datos técnicos

JOSAM®

4 Datos técnicos

Especificaciones de medicion

Funcién Precision Rango de medicién

Convergencia total <0.4 mm/m +40mm/m

Convergencia individual <0.2 mm/m +40mm/m

Caida <3 minutos £6°

Avance 1 20°

KPI +20°

Radio de giro maximo 65°
Especificaciones de la camara

Tiempo operativo con baterias completamente cargadas 16 horas

Tension de funcionamiento de la unidad de carga

100-240V, 50-60Hz

Temperatura de funcionamiento

de -5° a +40° Celsius

Alineacién del radar (ACC /ACC)

Médulo laser (longitud de onda) 635 nm

Tension de funcionamiento DC305V

Potencia de funcionamiento <50 mA

Potencia de salida 1TmW

Temperatura de funcionamiento de -10° a +40° Celsius

Factor de escala de las escalas AZOF ELOF

ELOF

sentara 0,1°.
AZOF = Offset Azimuth
Error horizontal / ajuste

ELOF = Offset Elevation
Error vertical / ajuste

AZOF

Marca del vehiculo y tipo de escala AZOF ELOF.
Hay diferentes escalas para diferentes marcas de camiones.

o Los valores de la escala AZOF ELOF muestran grados de angulo (°). Cuando
la escala se coloca a 1 metro delante del vehiculo, cada linea estrecha repre-

Escala laser para ACC CA 1051

AZOF ELOF TC-219

Marca del vehiculo y tipo de escala AZOF ELOF

Scania Tipo 1
Volvo Tipo 2
MAN Tipo 4
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JOSAM®

Datos técnicos

Médulo de comunicacién CA1009/72009 y CA1009 A/75642

CA1009/72009

CA1009 A/75642

Tipo de dispositivo (transmisor/
receptor/transmisor)

Transmisor-receptor

Transmisor-receptor

Rango de frecuencia

2.401 GHz - 2.495 GHz

2.406 GHz - 2.475 GHz

Baja frecuencia 2.401 MHz 2.406 MHz
Alta frecuencia 2.495 MHz 2.475 MHz
Ancho de banda 2.400 KHz 2.400 KHz
Rendimiento maximo p.i.r.e. 63mwW 63mw
Estandar de modulacién 802,11 802,11
8 Manual del operador T 176 12501 — Rev B —es-ES




Descripcion de los componentes JOSAM’

5 Descripcion de los componentes

Sensor de camara CA1010 A/B

El sensor de la camara es un sensor resistente y de al-
ta precisién, disefiado especialmente para medir 4ngu-
los y distancias en relacidon con una diana reflectante.
Tiene una carcasa resistente con proteccion de goma
en ambos extremos.

La lente de la cdmara y la luz intermitente incorporada
estan protegidas por un vidrio frontal endurecido. La
camara esta equipada con una luz intermitente de in-
frarrojos (IR), que emite breves destellos de luz IR va-
rias veces por segundo. Cuando esta luz choca con
una diana reflectante, la luz se refleja en la lente de la
camara. La lente cuenta con un filtro IR, que solo per-
mite el paso de la luz IR.

El resultado es una imagen con una diana reflectante
representada sobre un fondo negro. Por lo tanto, la ca-
mara puede funcionar en total oscuridad o bajo la luz
del sol, ya que solo utiliza la luz del flash IR.

La imagen es analizada por un microprocesador ubicado dentro del propio sensor de la camara, y la infor-
macion se envia al ordenador mediante comunicacion inalambrica. El ordenador termina los calculos, dan-
do como resultado los tres angulos a (alfa), B (beta) y la inclinacion, asi como la distancia respecto a la
diana. Después, estos parametros son utilizados por el software del ordenador para calcular los dngulos
de las ruedas.

La camara esta equipada con tres inclindmetros electrénicos y un giroscopio. Las senales de estos senso-
res se combinan con los datos de la camara dando lugar a una herramienta muy potente para la alineacion
de ruedas. El giroscopio se usa para extender el rango de angulos con el fin de gestionar angulos de giro
maximos para ejes direccionales. Los inclinometros electrénicos se utilizan para calcular caida, avance y
KPI directamente en la propia rueda.

El sensor de la camara funciona con un paquete de baterias incorporado, y las baterias se recargan cada
vez que se coloca la camara en la base de carga. El tiempo de funcionamiento de las baterias es >16 ho-
ras, dependiendo de como se utilice el sistema. La camara tiene un modo de espera que consume solo el
15% de la energia. En el modo de espera, la conexion inalambrica sigue activa mientras la parte de la ca-
mara esta apagada. El software del ordenador cambia automaticamente la camara del modo de espera al
modo de funcionamiento segun sea necesario.

Etiqueta de identificacion

En la parte trasera de la camara hay un adhesivo
en el que aparece el numero de la unidad radio y
el nimero de serie.

T176 12501 —Rev B —es-ES Manual del operador 9



JOSAM’ Descripcién de los componentes

Inclinémetro CA1007 A, kit de inclindmetro CA ANGLE K A

El inclinometro se utiliza para compensar la afec-
tacion de la inclinacién del suelo, la diferencia en el

A . tamario de los neumaticos o la presion de los neu-
o &= maticos durante la medicion. El inclindmetro no solo
. : monitoriza la posicion horizontal del eje, sino tam-

bién el &ngulo de inclinacién del eje mientras se ele-
va el eje delantero. Esto permite al operador medir
los valores correctos de avance y KPI en la posicion
elevada sin nivelar el vehiculo ni el brazo del eje. Al
usar el inclindmetro durante la medicion de la roda-
dura, este monitoriza la posicién horizontal del eje
mientras el vehiculo se mueve media vuelta de rue-
da. De esta forma, se pueden lograr valores de incli-
nacioén de alta precision incluso sobre un suelo
irregular.

y /

Camara, inclinémetro y compatibilidad del médulo de comunicaciéon

Las unidades inalambricas de diferentes generaciones no son compatibles entre si. Para identificar la ge-
neracion de una unidad inalambrica, consultar la placa de identificacion de la unidad.

pin72010  RevA Placa de identificacion de la Generacion 1.

(p) 345678 ce

s/n: 0123456 )
(pln15li4l) RevA O\ Las placas de identificacion de Generacién 2 estan

marcadas con un anillo en la esquina superior

(@ 345678 derecha.
s/n: 0123456 C S Las placas de identificacion de Generacion 3 estan
marcadas con un punto en la esquina superior
derecha.

Dianas reflectantes

Las dianas reflectantes son dianas que el sensor de
la camara utiliza para determinar angulos y distan-
cias. Estos marcadores deben mantenerse limpios
para mantener una alta precision de medicion y una
larga vida util del sistema. Para obtener recomenda-
ciones de limpieza, consultar 8 «Preparacion para
la alineacion de rueda», pagina 23.

Hay dos tipos de dianas reflectantes, estandar y de
actualizacion.

Para mantener la diana limpia, asegurarse siempre de evitar tocar las superficies reflectantes a
ambos laterales de las dianas al manipularlas.

e o
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Descripcion de los componentes

JOSAM®

Estandar Actualizacion
TC-233-10 TC-216-10
TC-233-20 TC-216-20
TC-233-30 TC-216-30
TC-233-40 TC-216-40

Dispositivo de comunicaciones CA1009 A

> B—
( ) - B oosam
y - - - Ll A —

Adaptador de rueda magnético CA1006

|
o

El dispositivo de comunicacion esta conectado a
un ordenador y recibe alimentacion a través de un
cable USB. Esto permite que la camara se comuni-
que con el software del ordenador.

El adaptador de rueda se utiliza para montar las
camaras en las ruedas del vehiculo. El adaptador
de rueda esta disefiado de acuerdo con un princi-
pio de tripode, a fin de posibilitar la mayor preci-
sion posible al medir y de adaptarse a llantas de
aluminio y de acero de 12” a 22,5,

Extensién de pata para el adaptador de rueda tipo
arana CA1000, puede extender el adaptador de
rueda hasta 25.5”. Se necesitan tres unidades del
CA1034 por cada adaptador de rueda.

Adaptador de rueda magnético para llantas de alu-
minio. El adaptador de rueda se utiliza para montar
las camaras en las ruedas del vehiculo. Compati-
ble con llantas de aluminio y acero de tamarios en-
tre 127y 22.5”.

T176 12501 —Rev B —es-ES
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JOSAM° Descripcién de los componentes

Adaptador de rueda universal AM10C

Adaptador de rueda universal utilizado para
montar las camaras en las ruedas del vehiculo.
Compatible con llantas de tamafios entre 16” y 24”.

Reglas autocentrantes para bastidor CA1004

Las reglas autocentrantes funcionan de acuerdo
con un principio autocentrante. Cuando se colocan
en un vehiculo, determinan la linea central del bas-
tidor, lo cual es la referencia estandar en un siste-
ma de alineacién de rueda con camara.

Placas de baja friccion AM268 A

Las placas de baja friccion se utilizan para eliminar
la friccion entre el suelo y el neumatico al ajustar la
convergencia. Cada placa puede soportar un peso
de hasta seis toneladas.

Plato de autocentrado con plato de baja friccién JT295 A

El plato de autocentrado con baja friccion se utiliza
para eliminar la friccion entre el suelo y el neumati-
co al medir los giros maximos y los giros de avance
en el suelo. Para compensar la altura de estos pla-
tos al medir el avance, el KPIl y los angulos de giro
en el eje frontal, los platos de compensacion de la
altura (ver abajo) se usan para el eje trasero.

Cada plato puede soportar un peso de hasta seis
toneladas.

12 Manual del operador T 176 12501 — Rev B — es-ES



Descripcion de los componentes JOSAM°

Platos de compensacion de la altura

Se utilizan combinados con el plato autocentrante
con plato sin friccién para compensar la altura de
los otros ejes del vehiculo.

Fijaciones de referencia TC-416

Los bloques de referencia se utilizan para posicio-
nar correctamente las camaras al realizar una me-
dicién de balanceo multiple.

Adaptadores delanteros

Los adaptadores delanteros estan montados en la
parte frontal del vehiculo, normalmente en el so-
porte de del remolque, para soportar las reglas
autocentrantes. Hay varios tipos de adaptadores
delanteros disponibles, aptos para distintos mode-
los de vehiculos.

Soporte del volante

Se utiliza para bloquear el volante en posicion
recta.

T176 12501 — Rev B — es-ES Manual del operador 13



JOSAM° Descripcién de los componentes

5.1 Equipo de alineacion del radar ACC/AICC

Soporte de medicion del radar CA1005

El soporte de medicion del radar JOSAM CA1005
es la unidad base del sistema de medicion del ra-

dar ACC/AICC. También se utiliza para calibrar el

sensor LGS en vehiculos MAN, consulte 5.2 Equi-
po de alineacion y calibracién ADAS, pagina 15.

Marcador de camara, asimétrico TC-217-50

Las dianas de la camara TC-217-50 estan instala-
das en los sensores de la camara y ayudan a
ajustar la barra en el soporte del radar en forma
paralela al eje trasero.

Diana de paralelismo TC-229

La diana de paralelismo TC-229 se utiliza para
asegurar que las varillas del soporte del radar
mantengan su posicién durante toda la secuencia
de medicion.

Adaptador Wabco CA1055

El adaptador Wabco se utiliza para medir y ajustar
las unidades de radar ACC/AICC sin espejo
integrado.

14 Manual del operador T176 12501 —Rev B —es-ES



Descripcion de los componentes JOSAM’

Unidad laser CA1050

La unidad laser CA1050 consta de un laser clase 2
que funciona con cuatro baterias AA estandar y
esta montado en una carcasa protectora. En la
carcasa de la unidad laser se encuentran una eti-
queta de advertencia y una etiqueta informativa
(ver a continuacion). Para obtener informacién de
seguridad importante al usar un producto laser cla-
se 2, consultar la seccién 13.4 «Informacién de se-
guridad importante», pagina 76.

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT
<1m CW650nm

Escalas AZOF/ELOF TC-219

Las escalas AZOF ELOF se conectan a la unidad

P —— laser CA1050 y se utilizan para leer los valores de
— S S alineacion de la unidad ACC/AICC. Se utilizan dife-
N > rentes escalas para distintas marcas de camiones.
N e Consultar 4 «Datos técnicos», pagina 7.

5.2 Equipo de alineacion y calibracion ADAS

Soporte de calibracion ADAS

El soporte consta de una o dos dianas 6pticas, utilizadas para la calibracion estatica de los sensores de la
camara y del radar del vehiculo. La calibracién estatica significa que el vehiculo se calibra mientras esta
parado en el taller, a diferencia de una calibracién en conduccion (dindmica). El soporte se utiliza junto con
los sensores de camara CA1010 A para alinear y colocar las dianas a la distancia y altura correctas. Des-
pués se realiza la calibracion utilizando el dispositivo y los procedimientos de servicio electrénico del fabri-
cante del vehiculo.

Hay dos versiones distintas de soporte de calibracion:

AM1874B para vehiculos del Grupo Volvo de placa Unica
AM1874 para vehiculos del Grupo Volvo de placa doble
AM1884 para vehiculos lveco

AM1874B AM1874 AM1884

T176 12501 — Rev B — es-ES Manual del operador 15



JOSAM° Descripcién de los componentes

Equipo de calibracion LGS para MAN

Equipo adicional para usar junto con el soporte
CA1005 al calibrar el sensor LGS en vehiculos
MAN.

Herramienta para radar lateral

Herramienta especial utilizada para calibrar la di-
reccion del radar lateral, comprada en MAN.

16 Manual del operador T 176 12501 — Rev B — es-ES



Referencias de medicion

JOSAM®

6 Referencias de medicion

Definiciones de las referencias de medida mencionadas en este manual del usuario.

6.1 Referencia del bastidor

;

6.2 Referencia del eje

[

e ———————H |-

El método de referencia de bastidor es la referen-
cia estandar para el sistema JOSAM Cam-aligner.
La linea central del bastidor esta determinada por
las reglas autocentrantes que se cuelgan en la par-
te delantera y trasera del bastidor o de la
carroceria.

El método de referencia del eje utiliza una linea
perpendicular al eje trasero del vehiculo, p.ej. to-
dos los ejes delanteros se calculan en relacién con
el descuadre del eje trasero. El descuadre del eje
de referencia se mide usando como referencia la
linea central del bastidor, tal y como se describe
arriba.

T176 12501 —Rev B —es-ES

Manual del operador 17



JOSAM’ Configuracién del software

7  Configuracion del software

En este manual solo se describiran las secciones especificas del Cam-aligner. Para las configuraciones
comunes, consulte el Manual Homebase 4.

Haga clic en [Settings] para entrar en la configuracion del software. Antes de usar el sistema por primera

vez, es necesario entrar en el area de configuracion para configurar los ajustes del software. .:j
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Configuracién del software JOSAM’

7.1 Comunicacion

Antes de usarlo por primera vez, el sistema inalambrico debe ser configurado para que sea completamen-
te funcional. Para ello, asegurese de que las cdmaras y el inclinémetro estan encendidos, después haga
clic en la pestafia Comunicacion. El programa intentara detectar automaticamente las camaras y el
inclindmetro.

Compruebe que los numeros detectados de radio de la cdmara y del inclindmetro coincidan con las unida-
des que se desea utilizar.

Si los nimeros de radio son incorrectos o su lectura es 000000:

Pulse el boton [Search for units] y siga las instrucciones.
S

Search for units

Si se va a utilizar mas de un sistema Cam-aligner en el mismo taller, tendra que separar los sistemas en di-
ferentes canales.

Para cambiar de canal, asegurarse de que las camaras y el inclinédmetro
correctos estén conectados, después pulsar el botén [Channel] y seguir
las instrucciones.
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7.2 Equipo

La pestafia Equipo se usa para decirle al software qué equipo tiene en su taller. El software utilizara esta
informacion para decidir qué funciones habilitar.

Soporte de calibracién Soporte de calibracién de radar
N | ADAS para vehiculos del : ACC/LDWS
N } Grupo Volvo (doble placa) >
Ny o FLS/LPOS

Soporte de calibracion

g ADAS para MAN

Soporte de calibracién
ADAS para vehiculos del
Grupo Volvo (placa simple)
FLS/LPOS y FLC/FLR

Soporte de calibracion ADAS
para lveco

Herramienta para radar lateral

[
PARTED P2

Recuerde actualizar esta configuracion cuando cambie el inventario de equipos de su taller.

[S—ps
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7.3 Flujo de trabajo

El programa utiliza la direccién a la derecha por defectol
. Si se selecciona, los modelos estandar estaran equipados con direccién a la derecha, y el programa usa-
ra la direccion a la derecha por defecto al crear nuevas definiciones de vehiculos.

Mostrar lista de verificacion antes de cada nueva orden
Si se selecciona, se mostrara una lista de verificacion con puntos de recordatorio en el flujo de creacion de
una nueva orden.

Mostrar Caida Transversal y Avance Transversa
ISi se selecciona, se calcularan y presentaran la Caida Transversal (Cross Camber) y el Avance Transver-
sal (Cross Caster).

Offset visible
Si se selecciona, el programa medira y mostrara el desfase del eje relativo al bastidor en la pantalla y en el
informe impreso.

Usar inclinometro
ISi se selecciona, el software intentara usar el Inclinémetro en todas las mediciones relevantes. Tenga en
cuenta que el inclindmetro se debe conectar y colocar tal y como indican las instrucciones

Usar procedimiento de retroceso (rollback)

Si se selecciona, se afiade un procedimiento de retroceso al procedimiento de balanceo de ejes multiples
(Multi Axle Roll). Este procedimiento tiene como objetivo hacer retroceder el vehiculo a la misma posicion
que tenia antes de que comenzara la medicién. (Por ejemplo, para terminar sobre las plataformas girato-
rias una vez finalizada la medicion).

Tipo de medicién de la caja de direccion
Selecciona cémo calculara el software el valor de la caja de direccion.

* Un solo lado significa que el valor de la caja de direccion sera igual que la convergencia en el lado don-
de esta ubicada la caja de direccion.

» Doble cara significa que el valor de la caja de direccién sera una combinacion de la convergencia iz-
quierda y derecha. (Independientemente de dénde esté ubicada la caja de direccion)

Modo Alabeo (runout)
Selecciona qué tipo de modo de alabeo estara disponible. 10.1 Ver «Alabeo» (Runout), pagina 34.

* Modo de alabeo normal (predeterminado). Este método requiere mas confirmaciones de OK en la ca-
mara y es similar a los sistemas anteriores Truckaligner | y Il de Josam.

* Modo de alabeo clasico. Este método requiere menos confirmaciones de OK en la camara y es similar
al sistema AM laser de Josam y a los sistemas Truckcam anteriores.

Procedimiento de Convergencia/Caida después del Alabeo
Si esta activado, el procedimiento de Convergencia/Caida después del Desplazamiento estara disponible.
Esta activado por defecto.
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Procedimiento de balanceo de angulo de caida/convergencia

Si esta activado, el procedimiento de Balanceo de Convergencia/Caida estara disponible. Esta activado
por defecto.
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8 Preparacion para la alineacion de ruedas

Antes de comenzar con el procedimiento de medicion, prepare cuanto sigue:
* Asegurese de que el vehiculo esté estacionado lo mas recto posible.

» Asegurese de que la diana esté dirigida hacia la parte delantera del vehiculo. Monte los adaptadores de
rueda en las ruedas.

» Monte las camaras en el eje de referencia de los adaptadores de rueda. Ensamble las reglas autocen-
trantes en la parte delantera y trasera del vehiculo.

» Compruebe que ninguna parte crucial, como las juntas de los pernos y los bujes, tiene un juego
excesivo.

e El juego influira en las posiciones y mediciones de las ruedas.

1

» Compruebe la presién de los neumaticos, el tamafio e inflelos a la presion especificada.

» Compruebe si el suelo, o la superficie sobre la que esta realizando la medicion, esta razonablemente
plano; use el inclindmetro para compensar si es necesario.
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8.1 Montaje de la regla autocentrante

Coloque los colgadores de la regla autocentrante simétricamente.

° Para obtener valores de medicidn precisos, es indispensable que el posicionamiento
] sea absolutamente simétrico.

Monte las reglas autocentrantes lo mas en escuadra posible (con precision) en el bastidor del ve-
hiculo, uno en la parte delantera y el otro en la parte trasera.

Asegurese de que las reglas autocentrantes estén niveladas, controlando el nivel de burbuja inte-
grado y, si es necesario, ajustando los calibres.

Hay distintos adaptadores disponibles para facilitar el montaje de las reglas autocentrantes en el
vehiculo, como adaptadores de parachoques y extensores de bastidor. Consulte la lista de acce-
sorios en la hoja del producto o contacte con su distribuidor local para obtener mas informacion.

Coloque las dianas reflectantes en las reglas autocentrantes.

° Para mantener limpios los marcadores, asegurese de evitar siempre tocar las superfi-
] cies reflectantes a cada lado de las dianas cuando las manipule.
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Verifique los simbolos de ubicacion en las dianas para asegurarse de que estén colocados
correctamente.

Verifique que los tornillos de posicionamiento de las reglas autocentrantes estén colocados en el
mismo orificio de posicionamiento para todos los brazos de las reglas autocentrantes al usar las
reglas CA1004 y las dianas TC-233.

Compruebe que el tornillo de posicionamiento de la regla autocentrante esté colocado en el mismo
orificio de posicionamiento para las cuatro dianas cuando utilice las reglas autocentrantes JT120 A
y las dianas TC-216.
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8.2 Montaje de las reglas autocentrantes durante la
medicion
del/los eje/s sobre una plataforma rodante

Coloque los colgadores simétricamente en la regla autocentrante, tal y como se describe arriba.

Monte el adaptador de la barra de remolque en la argolla de remolque. Monte la regla autocentrante delan-
tera colocando los colgadores de la regla en la posicion correcta en la barra adaptadora de la barra de
remolque.

Monte una regla autocentrante en el extremo trasero del bastidor del eje (la "plataforma rodante").
Coloque los cuatro dianas reflectantes en sus posiciones correctas, tal y como se describe arriba.

Verifique a simple vista que la regla autocentrante delantera esté perpendicular a la barra de remolque.
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8.3 Montaje de los adaptadores de las ruedas

Los adaptadores de rueda estadn hechos para adaptarse a llantas de aluminio y acero de 14” a 22,5”. Si se
utiliza la extension de pata CA1034, el adaptador de rueda puede ajustarse a un tamafio de 25.5”.

/
Y v a
%

Se montan colocando los ganchos en el extremo de las patas del adaptador de la rueda, ya sea en el inte-
rior de la llanta como entre la llanta y el neumatico, segun la marca de la llanta, y girando el pomo en el la-
do del adaptador de la rueda para asegurarlo. Para vehiculos comerciales ligeros como furgonetas,
monovolumenes, etc., utilice la pata mas pequefia con el gancho para furgonetas en el adaptador de la
rueda y coléquela entre la llanta y el neumatico.

A

Peligro: Para evitar errores de medicion, asegurese de que utiliza siempre el mismo tipo
de adaptador de rueda y ganchos/imanes de agarre en ambos lados de cada eje. Asegure-
se también de conectar los adaptadores de rueda a la llanta de manera consistente en los
lados izquierdo y derecho de cada eje.

Riesgo: Errores de medicion

Coémo evitarlo: Asegurarse de utilizar siempre el mismo tipo de adaptador de rueda y ganchos/
imanes de agarre en ambos lados de cada eje. Conectar los adaptadores de rueda a la llanta de
manera consistente en los lados izquierdo y derecho de cada eje.

8.4 Montaje de bloques de referencia en los
adaptadores de rueda

Utilice una llave Allen de 4 mm para aflojar el apriete
de los tornillos en el bloque de referencia TC-416.

Introduzca el bloque de referencia en el eje del adap-
tador de rueda, lo mas adentro posible. Asegurese de
que el bloque de referencia encaja en la tuerca del
adaptador (como muestra la imagen)

Ajustar los tornillos en el bloque de referencia hasta
que el bloque quede ajustado al eje del adaptador de
rueda y no se mueva.
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8.5 Montaje del inclinébmetro

Saque el inclindmetro de la base de carga TC-395. Monte el inclinémetro CA1007 en la barra del inclin6-
metro CA1065 introduciendo la unidad en la ranura de la barra y apretando los tornillos para sujetar la uni-
dad a la barra. Los adhesivos Josam del inclinémetro y de la barra del inclinémetro deben estar orientados
hacia la misma direccién (hacia la parte delantera del vehiculo).

° Antes de usar con el software de medicion, el inclinometro y la barra deben calibrarse usando la
] funcion de calibracion del inclindmetro incluida en el software. Ver "Calibracion del inclindmetro"”
en la pagina 134.
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9 Crear unaorden de trabajo

Para acceder al nuevo menu de érdenes, haga clic en [New order]

La lista de complementos puede variar en funcion de la instalacién.

e o

@':‘.-Ja

Seleccionar [Wheel alignment] MAEEEERRE

T176 12501 — Rev B — es-ES Manual del operador 29



JOSAM’ Crear una orden de trabajo

9.1 Seleccionar un tipo de vehiculo

Seleccione un tipo de vehiculo del menu de arriba (camidn, remolque, semirremolque, autobus, camioneta
o transporter). Haga clic en la definicidon del vehiculo que le interesa.

Si la definicidon deseada no existe, puede crear una definicion nueva haciendo clic en [New]

Para informacién detallada, consulte la Guia del usuario de Homebase 4, capitulo Definiciones.

Select reference type:

Frame \ 4
Axle

Seleccione el tipo de referencia deseada, Bastidor (predeterminado) o Eje. Ver 6 "Referencias de medi-
cion", pagina 17 para las instrucciones detalladas.

Haga clic en [Next] (siguiente para continuar.

Haga clic en [Back] (atras) para volver a la ventana de seleccion de las definiciones.

30 Manual del operador T176 12501 —Rev B —es-ES



Crear una orden de trabajo JOSAM’

Introduzca el NIV (Numero de Identificacion del Vehiculo) o la matricula del vehiculo. También puede se-
leccionar de la lista un NIV utilizado con anterioridad.

Introduzca o seleccione cliente y empleado. Si es necesario, afada los comentarios oportunos.

Haga clic en [Save and start measure] BEZERIEVEEIE

El software ira a la ventana principal del Cam-aligner.

Haga clic en [Back] para volver a la ventana de seleccién del vehiculo.
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10 Medicion

Ventana principal de Cam-aligner
La ventana principal del Cam-aligner es el punto de partida para todas las operaciones. Puede mostrar
dos vistas separadas: Todos los valores del eje y Todos los valores del vehiculo.

Todos los valores del eje

Muestra los valores medidos para un eje cada vez. Seleccione un eje de la lista de la izquierda. El eje se-
leccionado se marcara con una casilla azul discontinua. Una vez medido el eje, los resultados de la medi-
cion apareceran a la derecha.

Todos los valores del vehiculo

Muestra los valores medidos para todos los ejes. Haga clic en un eje para seleccionarlo. El eje selecciona-
do se resalta en azul.

Opciones de menu disponibles en la ventana principal de Cam-aligner:
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Volver a la ventana de inicio, Home

Cambiar para ver Todos los valores del eje

Cambiar para ver Todos los valores del vehiculo

All values
vehicle

Realizar un alabeo
© 0

@ @

Run Out Normal

Medir la convergencia y la caida después del alabeo

Toe/Camber After
Run Out

Medir la convergencia y la caida realizando una rodadura (un eje cada vez)

Toe/Camber Roll

Medir el avance, el KPI, la convergencia en giros y el giro maximo (visible si se se-
lecciona el eje de direccion)

Maximum turn
caster/KPI

Medir la referencia del suelo utilizada durante la medicién del avance, el KPI, la
convergencia en giros y el giro maximo

Ajustar la convergencia total, la convergencia individual, la caida, el avance y la po-
sicion del carter de la direccion

Mostrar opciones de menu adicionales

Alinear un vehiculo articulado antes de medir y ajustar

Align articulated
vehicle
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Realizar un medicién de rodadura de varios ejes

Multi Axle Roll

‘-:!"Ji] Calibracioén de la camara
(o T

Camera
calibration

Calibracion ADAS

Ajustar la doble direccién

Adjust Twin
Steer

10.1 Alabeo de la llanta

Para que pueda compensar el adaptador de ruedas en caso de asimetrias en las llantas y/o en el propio
adaptador, el software permite realizar una compensacion del alabeo. Esta funcion guia al operador en el
ajuste de los dos pomos ubicados en el adaptador para compensar dicha asimetria. Tenga en cuenta que
uno de los pomos esta marcado con un punto blanco para ayudar a distinguirlo del otro.

e Se recomienda encarecidamente realizar un alabeo en los ejes de direccion, especialmente
] cuando hay mas de un eje de direccion en el vehiculo, como por ejemplo, en caso de vehiculos
con doble direccion.

Hay dos métodos de descentramiento en el sistema Cam-aligner.

A. Normal (Predeterminado)
Este método requiere mas confirmaciones de OK en la camara y es similar a los sistemas anteriores
Truckaligner | y Il de Josam.

B. Clasico
Este método requiere menos confirmaciones de OK en la camara y es similar al sistema AM laser de
Josam y a los sistemas Truckcam anteriores. Este método de alabeo es una versién simplificada del
modo de alabeo normal, por lo que no se describe aqui detalladamente. Siga las instrucciones propor-
cionadas por el software.

El método predeterminado se puede cambiar en la ventana [Settings]

Haga clic en [Runout Normal] o [Runout Classic] en el menu de abajo.

Siga los pasos indicados por los textos de ayuda que aparecen en la cuadro blanco, en la pantalla del
ordenador.
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Alabeo normal (Run Out Normal) (Por defecto)

Levante el eje para que las ruedas queden libres del suelo y puedan girar libremente.

Conecte el adaptador de rueda y gire la rueda de modo que el pomo
blanco apunte hacia arriba.

3. | Monte y bloquee la camara apuntando directamente hacia arriba.

Gire la rueda para que la camara apunte hacia el marcador lejano.

Pulse el botdon [OK] de la camara.

|9

T 176 12501 —Rev B —es-ES Manual del operador

35



JOSAM Medicion

5. | Gire la rueda de modo que el pomo blanco apunte hacia arriba.
6. | Gire la camara para que apunte directamente hacia abajo.

Gire la rueda para que la camara apunte hacia el marcador lejano.
7.

Pulse el botdon [OK] de la camara.

(2]
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Ajuste a cero girando el pomo blanco y después pulse el boton [OK] de la camara.

?

9. | Gire la camara para que apunte directamente hacia arriba.

s727

Gire la rueda para que la camara apunte hacia el marcador lejano.

10.

2]

Pulse el boton [OK] de la camara.
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11.

Ajuste a cero girando el pomo negro. Pulse el boton [OK] de la camara.

12.| Gire la camara para que apunte directamente hacia arriba.

Gire la rueda para que la camara apunte hacia el marcador lejano.

13.

E3

Pulse el boton [OK] de la camara.
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14.

La operacion de Alabeo (Run out) se ha completado.

15| Pulse [OK Jen la camara para realizar un alabeo en la siguiente rue-
' Back

da, o pulse [Back] en el menu de abajo para empezar la medicion.

Cuando el alabeo esté dentro de la tolerancia, aparecera una marca de verificacién verde como muestra la
imagen de arriba, indicando la desviacidon entre los pomos blanco y negro. Ahora el adaptador ha compen-
sado cualquier asimetria de la llanta y/o del adaptador. El eje del adaptador de rueda es ahora, en sentido
figurado, una extensién del eje.

Cuando el alabeo esta fuera de tolerancia aparece una cruz roja. '
Repita el procedimiento de alabeo para esta rueda. y
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10.2 Convergencia/ Caida

La convergencia y la caida se pueden medir con dos métodos distintos:

» Después del alabeo: Levante el vehiculo y compense la asimetria en el adaptador de rueda y las llan-
tas del adaptador.

* Rodadura: Haga rodar el vehiculo media rueda hacia adelante. Al utilizar el método de rodadura, el soft-
ware compensara las asimetrias de la llanta y del adaptador de la rueda. La convergencia, la caida, el
descuadre y el paralelismo se miden en un solo procedimiento en todos los ejes simultaneamente. Ver
10.3 "Convergencia y Caida — rodadura de un eje", pagina 43

Procedimiento durante la medicién de la convergencia/caida después del alabeo

(e
Haga clic en [Toe/Camber after runout ] =

Cuando mida un eje delantero, el software le pedira que coloque el engranaje de la direccidén en la posicion
media.

Asegurese de que el eje de direccion esté bajado sobre los platos sin friccién antes de comenzar.

Hacer clic en el boton [Next] en la parte inferior derecha de la pantalla para confirmar que ha colocado la

caja de direccion mecanicamente en la posicion intermedia.
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Siga las instrucciones facilitadas en el texto de ayuda que aparece en el cuadro y las animaciones.

Estas instrucciones se aplican a ambos lados del vehiculo. Comience en el lado del engranaje de la
direccion:

Dirija la camara horizontalmente hacia el marcador mas cercano y pulse el botén OK de la camara.

Dirija la misma cdmara horizontalmente hacia el marcador lejano. Pulse el botén OK en la camara.

3. | Repita el mismo procedimiento en el lado opuesto para completar la medicién.
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4.
Los valores medidos de convergencia y caida y, en los casos aplicables, el desplazamiento del eje
y la posicidon media del engranaje de direccién, aparecen en la pantalla del ordenador. Puede ele-
gir entre guardar los valores antes o después del ajuste. Al usar una especificacion, el software in-
dicara si los valores medidos estan dentro (color verde) o fuera (color rojo) de dicha especificacion.
E[I
Save before
BisTIe Guardar antes del ajuste
5 Save after

adjustment Guardar después del ajuste

©

Back Volver sin guardar

Una vez seleccionado cémo continuar, el programa volvera a la ventana principal del Cam-aligner.
Todos los valores medidos se mostraran en el eje medido.

42

Manual del operador T176 12501 —Rev B —es-ES



Medicion JOSAM’

10.3 Convergenciay caida — rodadura de un eje

Cuando se mide con el método de rodadura, el software compensa la inclinacién de las llantas y los adap-
tadores de rueda automaticamente y mide los angulos de las ruedas como la convergencia, la inclinacion,
el descuadramiento y el paralelismo en un solo procedimiento, para uno o mas ejes al mismo tiempo.

° Antes de comenzar la medicion, se debe montar un soporte para volante entre el volante y el pa-
] rabrisas o el pilar A

A Peligro: Tenga cuidado al montar el soporte del volante contra el parabrisas.

Riesgo: Pueden producirse dafnos en el parabrisas

Como evitarlo: Tenga cuidado al montar el soporte del volante contra el parabrisas.

1. | Haga clic en [Toe/camber roll] en pantalla principal del Cam-aligner.
2.

Cuando mida un eje delantero, el software le pedira que coloque el engranaje de la direccion en la
posicion media.

Haga clic en el boton [Next] , ubicado en la parte inferior derecha de la @
pantalla para confirmar que ha puesto el engranaje de direccién mecanica- —

mente en la posicién media..

3. | Siga las instrucciones facilitadas en el texto de ayuda que aparece en el
cuadro y las animaciones.

A ambos lados del vehiculo, empezando por el lado de la caja de
direccion:
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Apunte la camara razonablemente en horizontal hacia el marcador trasero y pulse el boton OK de
la camara.

Dirija la misma cdmara razonablemente en horizontal hacia el marcador lejano. Pulse el boton OK
de la cdmara.

6. | Repita el mismo procedimiento en el lado opuesto.
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7 Haga rodar lentamente el vehiculo media vuelta de rueda en la direccion de conduccioén, hasta
* | que los valores de angulo de rueda medidos aparezcan en la pantalla, para completar la medicién

Los valores medidos de convergencia y caida y, en los casos aplicables, el desplazamiento del eje
y la posicion media del engranaje de direccion, aparecen en la pantalla del ordenador. Puede ele-
gir entre guardar los valores antes o después del ajuste. Al usar una especificacion, el software in-
dicara si los valores medidos estan dentro (color verde) o fuera (color rojo) de dicha especificacion.

Continue seleccionando:

E[I Guardar antes del ajuste
Save before
adjustment

m Guardar después del ajuste
Save after
adjustment

@ Volver sin guardar

Back

Una vez guardado, el programa volvera a la ventana principal del Cam-aligner. Todos los valores medidos
se mostraran en el eje medido.
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10.4 Convergenciay caida — rodadura de varios ejes

El método de rodadura de varios ejes se usa preferiblemente en ejes rigidos o de traccion multiple, o para
diagndstico. El método requiere por lo menos cuatro adaptadores de rueda, todos equipados con bloques
de referencia TC-416. Para mas informacion sobre como montar los bloques de referencia en los adapta-
dores de ruedas, consulte 8.3 “Montaje de los adaptadores de las ruedas”, pagina 27.

° Compruebe que las camaras y los bloques de referencia incluyan adhesivos de flechas y de re-
] ferencia del kit de adhesivos de flechas 16776.

Antes de comenzar la medicién, se debe montar un soporte para volante entre el volante y el pa-
rabrisas o el pilar A

d o

A Peligro: Tenga cuidado al montar el soporte del volante contra el parabrisas.

Riesgo: Pueden producirse dafos en el parabrisas

Como evitarlo: Tenga cuidado al montar el soporte del volante contra el parabrisas.
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Haga clic en [Multi axle roll] en la ventana principal del Cam-aligner.

Select the axles you wish to measure.

. Then press “Continue” -

[N]o]o]s]e]m]-]

equipar todas las ruedas con adaptadores y medir el vehiculo completo en una sola rodadura. Si

ra colocar el engranaje de direccion en la posicién media antes de realizar la medicién.

° Asegurese de que la posicion de los engranajes de direccion esté mecanicamente en la
] posicion media correcta.

Elija qué ejes hacer rodar simultaneamente seleccionando los ejes en la pantalla. Recomendamos

en la configuracion ha seleccionado "medir la posicion media del engranaje de la direccion", debe-

Si se selecciona «Usar procedimiento de retroceso» en la pagina 7.3 Flujo de trabajo, pagina 21,
3. | consulte Flujo de trabajo, se afiadira un procedimiento de reversion a la medicion. Se realizaran
los siguientes pasos:
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Dirija la camara hacia el marcador delantero derecho. Pulse OK

Haga rodar el vehiculo hacia atras 180 grados hasta que la pantalla se vuelva verde.

Asegurese de que las flechas adhesivas aplicados en las camaras apunten hacia el vehiculo. Siga
las instrucciones indicadas en el cuadro de texto de ayuda y en las animaciones.

Follow the instructions below, on each wheel:
1.Mount cameras with arrow point to the vehicle.
2.Aim the camera to the front marker, Press OK.
3_Aim the camera to the rear marker, Press OK.
4_Place the camera with the reference surface to the reference

- block, Press OK.

“EA 8
6. ““':«: ,:l«:.,
'}_-I .

©

Back

®
SIEIEIESE [N &

Inicie la medicién en el lado opuesto de la posicidén del engranaje de direccion en el primer eje si-
guiendo los pasos indicados a continuacion:

7. | Dirija la camara hacia el marcador frontal y haga clic en OK.

8. | Dirija la camara hacia el marcador trasero y haga clic en OK.
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9.
Coloque la camara de modo que la superficie de referencia de la camara coincida con la superficie
del blogue de referencia.
| Roll vehicle 180 degrees until
screen turns green
1]
2]
13
4
5
=l
10. 17
Back
Lleve a cabo este procedimiento en todas las ruedas de un lado con la primera camara. Después
realice el procedimiento utilizando la segunda camara del otro lado, terminando en la rueda delan-
tera del lado del engranaje de direccién. Deje la cdmara en la ultima posicion ya que es la referen-
cia para la rodadura a 180°.
1 Haga rodar lentamente el vehiculo media vuelta de rueda en la direccion de conduccién, hasta
* | que el fondo del valor de rodadura se vuelva verde.
Después repita el procedimiento de medicién en direccion opuesta, empezando por la posicion del
engranaje de la direccion en el primer eje, realizando los siguientes 3 pasos:
12. ]' Vuelva a colocar la camara en la ranura antes de realizar una medicion.
13. | Dirija la camara hacia el marcador frontal y haga clic en OK.
14. | Dirija la camara hacia el marcador trasero y haga clic en OK.
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Follow the instructions below, on each wheel:
1.Mount cameras with arrow point to the vehicle.
2.Aim the camera to the front marker, Press OK.
3.Aim the camera to the rear marker, Press OK.
4.Place the camera with the reference surface to the reference
block, Press OK.

[SUA S S o W N AN = NI = 2
lf 4 o 0 00 00 =00 [id 3
4
= 0 0 00 400 00 0 00 i
6
15. =
BN o a0 00 00 (3 400 00 l
(== - a0 00 00 [ 00 a0 00

=

Save before Save after
adjustment adjustment

Coloque la camara de modo que la superficie de referencia toque la superficie del bloque de refe-
rencia. Pulse OK.

Los valores medidos aparecen en la pantalla del ordenador. Puede elegir entre guardar los valores
16. | antes o después del ajuste. Al usar una especificacion, el software indicara si los valores medidos
estan dentro (color verde) o fuera (color rojo) de dicha especificacion.

Continue seleccionando:

Guardar antes del ajuste
Save before

adjustment

Guardar después del ajuste

Save after
adjustment

Volver sin guardar

Back

Una vez guardado, el programa volvera a la ventana principal del Cam-aligner. Todos los valores medidos
se mostraran en el eje medido.
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Medicion JOSAM’

10.5 Referencia del suelo

Uso del inclindmetro en combinacion con la medicion del avance / KPI

e Asegurese de que el inclinometro esté calibrado con la barra del inclinometro, consulte 20.2 Ca-
] libracién del inclinémetro pagina 159

Usando el inclindmetro se puede eliminar la necesidad de compensar la parte trasera.

El inclindmetro controlara los cambios de angulo del brazo del eje y compensara la medicion en
consecuencia.

Antes de levantar o rodar sobre platos de autocentrado, es necesario tomar una medida de referencia.

- . . e
1. | En el menu inferior, haga clic en [Floor reference] e

Reference

2.
Monte o cuelgue el inclindmetro en el eje que desea medir usando los adaptadores colgantes.
° jLos LED y el boton OK en la unidad del inclinémetro siempre deben mirar hacia adelan-
] te en la direccién de conduccion!
3.

Hacer clic en [Tomar valor] o pulsar el botén OK en el inclindmetro. El soft- @
ware guarda el angulo del eje en la posicion de conduccion. ~——
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Una vez guardado el valor de referencia del suelo, haga clic en [Back] para @
volver a la ventana principal del Cam-aligner. b
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10.6 Angulo de avance del pivote/angulo de salidal/giro
maximo, convergencia en giros (TOOT)

Avance y KPI se pueden medir de dos maneras, tanto en posicién elevada como con el vehiculo colocado
sobre platos autocentrantes. Independientemente del método utilizado, la altura trasera del vehiculo debe
compensarse, ya sea levantandolo a la misma altura o compensando la altura de los platos autocentran-
tes. Esto con el fin de tener valores realistas de avance y KPI en la altura del bastidor.

* Para lograr el mejor resultado en la posicion elevada, asegurese de que el eje esté nivelado.

1

Uso de platos autocentrantes y platos de compensacion de la altura

Cuando se utilizan platos autocentrantes con platos
de baja friccion, la altura del eje trasero debe com-
pensarse con platos de compensacion.

Uso del inclindmetro

Usando el inclinémetro con una medicidn de referencia del suelo (10.5 “Referencia del suelo”, pagina 57),
se puede eliminar la necesidad de compensacion en la parte trasera, ya que el inclindmetro mide el cambio
de angulo desde la altura del bastidor hasta la posicién elevada o la posicidn en los platos de autocentrado.

El inclindmetro monitoriza los cambios de angulo del brazo del eje y compensa la medicion en
consecuencia.

o Para obtener resultados de medicion correctos, realice una medicion de referencia del suelo y
] después una compensacion del alabeo de los adaptadores de la rueda antes de continuar con

esta medicion. Consulte10.5 Referencia del suelo pagina 51 y 10.1 Alabeo de la llanta pagina
34.
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Medicion
Haga clic en [Maximum turn / caster / KPI] en la ventana principal del Cam-
1 aligner. %
" | A ambos lado del vehiculo, comenzando por el lado opuesto del mecanismo e
de direccién:
2.

Dirija la cdmara de manera razonable en horizontal hacia el marcador delantero y pulse el boton
OK de la camara.

Dirija la camara de manera razonable en horizontal hacia el marcador trasero y pulse el botén OK
de la camara.
4. | Repita el mismo procedimiento en el lado opuesto para completar la medicién.
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5.
Entre en el sitio del conductor y frene las ruedas.

6.
Gire a la izquierda suavemente hasta el maximo y espere a que aparezca una luz verde en la casi-
lla negra sobre la rueda que aparece en la pantalla del ordenador.

7.
Gire a la derecha suavemente hasta el maximo y espere a que aparezca una luz verde en el cua-
drado negro sobre la rueda que aparece en la pantalla del ordenador.
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JOSAM Medic

n

Los valores medidos aparecen en la pantalla del ordenador.

especificacion.

8.
Vuelva a la posicion de avance recto hasta que aparezcan los valores en la pantalla del ordenador.
Measurement successful
Press "Save before adj.” or “Save after adj.” in the top menu to
store
- the values or press "Back” to continue without saving -

A %
A 3]
HoH 71
FA 5]
6]
7
£l

S <@ i -\ i o- 4

40° +0°00' +0°00' +0°21 +0°11' +0°00' +0°00' 40°

Puede elegir entre guardar los valores antes o después del ajuste. Al usar una especificacion, el
software indicara si los valores medidos estan dentro (color verde) o fuera (color rojo) de dicha

Save after
adjustment

Continue seleccionando:

=

Guardar antes del ajuste
Save before

adjustment

56 Manual del operador

T176 12501 —Rev B —es-ES



Medicion JOSAM’

Eﬂ Guardar después del ajuste
Save after

adjustment

@ Volver sin guardar

Back

Una vez guardado, el programa volvera a la ventana principal del Cam-aligner. Todos los valores medidos
se mostraran en el eje medido.
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JOSAM’ Alinear vehiculo

11 Alinear vehiculo

Alinear vehiculo es una funcion de ayuda para la alineacion de las dos secciones de un vehiculo articulado.
Este procedimiento se usa antes de continuar con las mediciones y ajustes regulares.

° Los vehiculos utilizados en la funcion "alinear vehiculo" deben tener por lo menos un eje orien-
] table en la parte trasera, es decir, detras del punto de articulacion. Este eje debe ser conducido
desde la parte delantera del vehiculo.

Por ejemplo:

» Una combinacidn de tractor/trailer en la que el semitrailer tiene uno o mas ejes dirigibles conectados a
la quinta rueda (a veces llamado trailer de ciudad).

» Combinacion tractor-trailer regular.

» Los autobuses articulados que solamente tienen ejes rigidos en la parte trasera siempre deben medirse
como dos vehiculos separados: un tractor y un trailer.

En la ventana principal del Cam-aligner, haga clic en [Align articulated L |
vehicle] Algn ariculated

vehicle

Comience seleccionando un eje de referencia:

» Eje motriz del unidad tractora (A), después 11.1 «Uso del eje motriz del tractor como referen-
cia», pagina 59

(o]

» Eje rigido en un remolque (B), después contintie con 11.2 «Uso del eje rigido en el remolque co-
mo referencia», pagina 61
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11.1 Uso del eje impulsado del tractor como referencia

1. Mount frame gauge on the tractor unit.
2. Aim camera to the front target.

Press OK

«O»

D[ |WIN| =

T
e

-
ey

T
-

Back

Monte las reglas autocentrantes en la unidad tractora y coloque un adaptador de rueda con cama-
ra en el eje motriz principal de la unidad tractora. Realice una "compensacion del alabeo" del adap-
tador de rueda, consulte el capitulo 10.1 «Alabeo» ., pagina 34

Siga las instrucciones que aparecen en el texto de ayuda y las animaciones.

2. | Dirija la camara horizontalmente hacia el marcador delantero y pulse el botén OK de la camara.

Dirija la camara horizontalmente hacia el marcador trasero y pulse el boton OK de la camara.

4 Mueva la regla autocentrante trasera hasta el final del remolque, tal y como se muestra en la ilus-
" | tracién anterior.
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JOSAM’ Alinear vehiculo

Move truck until parallelism between truck and trailer is zero.
AT TEAREA

Press OK
1]
mm/m i
13
4
= 5
u 6

Asegurese de que la camara todavia esté apuntando al marcador trasero, luego pulse el botén OK
de la camara.

Asegurandose de que la cdmara siga apuntando al marcador trasero en todo momento, haga ro-
6. | darla unidad tractora hacia adelante hasta que el grafico de barras de paralelismo que aparece en
la pantalla del ordenador muestre cero.

7.
Pulse el botén OK de la camara.
La alineacion de las piezas del vehiculo esta completa y ahora la unidad tractora y la unidad de re-
molque estan en paralelo.
Haga clic en [Back] para volver a la ventana principal del Cam-aligner.
8. ° Después de alinear el vehiculo, realice un alabeo en todas las rue- —
] das antes de medir la convergencia y la caida.

60 Manual del operador T 176 12501 — Rev B — es-ES



Alinear vehiculo JOSAM’

11.2 Uso del eje rigido del trailer como referencia

Monte las reglas autocentrantes en la unidad de remolque y coloque un adaptador de rueda con
camara en el primer eje rigido de la unidad tractora. Realice una "compensacioén del alabeo" del
adaptador de rueda, consulte el capitulo 10.1 “Alabeo”, pagina 34.

2. | Dirija la cdmara directamente hacia el marcador trasero y pulse el boton OK de la camara.

3. | Dirija la camara directamente hacia el marcador delantero y pulse el botéon OK de la camara.

Mueva la regla autocentrante delantera hacia la parte frontal de unidad tractora, tal y como se
muestra en la ilustracion anterior.

Asegurese de que la camara todavia esté apuntando hacia el marcador delantero, después pulse
el boton OK de la camara.
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Move truck until parallelism between truck and trailer is zero.
AT (RAAAI

Press OK
1]
mm/m i
13
A4
= 5
l 6]

Back

Asegurandose de que la camara siga apuntando al marcador delantero en todo momento, haga ro-
dar la unidad tractora hacia adelante hasta que el grafico de barras de paralelismo que aparece en
la pantalla del ordenador muestre cero.

Pulse el boton OK de la camara.

La alineacion de las piezas del vehiculo esta completa y ahora la unidad tractora y la unidad de re-
molque estan en paralelo.

Haga clic en [Back] para volver a la ventana principal del Cam-aligner.
° Después de alinear el vehiculo, realice un alabeo en todas las rue- o
] das antes de medir la convergencia y la caida.
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12 Ajustar

Cuando las mediciones de diagnéstico demuestran que es necesario un ajuste, se puede usar la funcién
Ajustar el software para ajustar cualquiera de los siguientes parametros:

Convergencia individual y total, ver 12.1 “Ajustar convergencia, caida y fuera de escuadra”, pagina 63
convergencia, ver 12.1 “Ajustar convergencia, caida y fuera de escuadra”, pagina 63

fuera de escuadra, ver 12.1 “Ajustar convergencia, caida y fuera de escuadra”, pagina 63
paralelismo, ver 12.2 “Ajustar paralelismo”, pagina 67

avance, ver 12.3 “Ajustar angulo de avance (ejes de direccion)”, pagina 68

giro maximo, ver 12.4 “Ajuste del giro maximo”, pagina 70

vehiculos de doble direccién, consulte12.5 “Ajustar doble direccion”, pagina 72

12.1 Ajustar convergencia, caida y fuera de escuadra

° No se podra acceder a la ventana de ajuste de la convergencia y de la caida hasta que se haya
] realizado una medicién de convergencia/caida.

Para introducir el ajuste de la convergencia y la caida, pulse [Adjust] en la ventana principal del Cam-alig-

ner.
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Dirija las camaras hacia los marcadores lejanos.

(relativo)

Seleccionar el método de medicion [Relative]

o [Absolute] (absoluto).

pd o

Método absoluto:

Siempre mostrara los valores reales.

El usuario debe compensar "manualmente" los cambios debidos al levantamiento,
etc.

Este método solo esta disponible cuando se ha realizado una mediciéon de conver-
gencia/caida después de un alabeo .

Método relativo:

Siempre comenzara con los ultimos valores medidos, independientemente del levan-
tamiento, etc.

Permite ajustar directamente al valor deseado.
Una vez iniciado el ajuste correspondiente, no se debe levantar ni mover el vehiculo.

Este método siempre estara disponible.
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Relative method:

TR At o ackad value T TETEIIR
When ready press “Save after adj.” to store the results

oor press “Back” to continue without saving.

[ ] S0 +0.0 +5.0 -1.0 +0.5 +2.0 [ #5.0 +0.0 5.0
wn [ I 1 ]A I 1 - [ i T ;\ I 1
L&}
+2.0 +0.0 -2.0
n Il
Left Toe(mm/m) Total Toe(mm/m) Right Toe(mm/m)
+0"30" +0°07 015" +20 +0.5 -1.0 -0"15' +0°07T +0"30
A~ A~ A
°00’ 2.0 0°00’
+(0 -2 +
Left Camber Out of square Right Camber

Todos los valores se miden continuamente y se muestran en la pantalla.

Los numeros verdes significan que el valor medido esta dentro de los limites definidos para el vehiculo.
Los numeros rojos significan que el valor medido esta fuera de los limites definidos para el vehiculo.
Los numeros negros significan que no hay limites para realizar la comparacion.

Si no hay colores visibles, significa que no se han afiadido limites en la definicion del vehiculo

La barra indicadora muestra el valor Medido relativo 8 | s ————————
los limites. A
3.
Si se miden mas de dos ejes rigidos, se puede
seleccionar la vista en paralelo. c
Haciendo clic en [Adjust 3D] aparecera una re- 3_’3{)
presentacion 3D del eje con los valores en :
directo.
4. | Ajuste a los valores deseados.
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Haga clic en [Back] para salir sin guardar.

5.
Haga clic en [Save after adjustment] para guar- o
dar los resultados de medicion. i

El programa volvera a la ventana principal del Cam-aligner. Todos los valores medidos se mostraran en el
eje medido.
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12.2 Ajuste del paralelismo

Ver 12.1 “Ajustar convergencia y fuera de escuadra”, pagina 63

1. | Siga los pasos para Ajustar la convergencia, la caida y el fuera de escua-
dra, después haga clic en [Parallelism] s

Relative method:
QT Adjust to desired value T
When ready press “Save after adj.” to store the results
or press "Back"” to continue without saving.

=0 +0.0 50 -1.0

= ) [3]
I::| ! : y l’\ ; - +0.5 2.0 L +slo ] 0o I’\ -5]0 | d
+2.0 +0.0 -2.0
L] L} L]
Left Toe(mm/m) Total Toe(mm/m) Right Toe(mm/m)
+2.0 +0.5 1.0 +0.0 +0.4 +0.9 +15
2. = r~
-2.0 +0.3
Out of square(mm/m)

Parallellism{mm/m)

Ajuste a los valores deseados.

3. | Haga clic en [Back] para salir.
Back

4 Haga clic en [Save after adjustment] para guardar los resultados de
" | medicion.

Save after
adjustment
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12.3 Ajustar angulo de avance del pivote (angulos de
direccion)

No se podra acceder a la ventana de ajuste del Avance hasta que se haya realizado una medi-
cion de Convergencia/Caida y Maximo giro/avance/KPI .

d o

Para introducir el ajuste de la rueda, pulse [Caster] en la ventana princi- Q
pal del Cam-aligner. i

2.
Dirija las camaras hacia los marcadores lejanos.
Pulse [Relative] para comenzar a ajustar (no se admite el ajuste de avan- B
ce absoluto). J
Halnee
3.

Frene las ruedas.

i
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Todos los valores se miden continuamente y se muestran en la pantalla.

5. | Ajuste a los valores deseados.

Haga clic en [Back] para salir sin guardar.

o clic en [Save after adjustment] para guardar los resultados de medi- -
cion y salir. Saveatter

adjustment

El programa volvera a la ventana principal del Cam-aligner. Todos los valores medidos se mostraran en el
eje medido.
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12.4 Ajuste del giro maximo

i

medicion de Giro maximo/Avance/KPI .

No se podra acceder a la ventana de ajuste de giro maximo hasta que se haya realizado una

Para introducir el ajuste de giro maximo, pulse [Adjust Max Turn] en la
ventana principal del Cam-aligner.

N4

Adpst Max

Tum

Apunte las camaras a los marcadores traseros.

Pulse [Next]
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En la pantalla apareceran los valores en directo durante el ajuste por un espacio de tiempo de 15
segundos, después tendra que volver a +-10° de la posicion de avance para actualizar los datos
de calibracién del angulo. Después de regresar a +-10° de la posicion de avance y con los marca-
dores a la vista de las camaras, puede girar las ruedas nuevamente para continuar con los ajustes.

Cuando queden 5 segundos, el reloj se volvera amarillo. Transcurridos los 15 segundos, cuando el
indicador de "tiempo de espera" se vuelve rojo, los valores en vivo desaparecen de la pantalla.

Una vez completados los ajustes, haga clic en [Back] para volver a la ven- @
tana principal del Cam-aligner. e

Puesto que los valores de mediciéq no se guardan, el Giro Maximo debe medirse nuevamente
después del ajuste. Consulte 10.6 Angulo de avance del pivote/angulo de salida/giro maximo,
convergencia en giros (TOOT) pagina 53

e o
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12.5 Ajustar doble direccién

° No se podra acceder a la ventana de ajuste de la doble direccion hasta que se haya realizado

] una medicion de la Convergencia/Caida en el eje de direccidn principal y en el eje de doble
direccion.

° Mida y ajuste la convergencia en ambos ejes y el mecanismo de direccion antes de ajustar la

] doble direccién.

Hay dos métodos de alineacién para la doble direccion:

Relativo
Después del rodamiento de Convergencia y Caida, consulte 10.3 "Convergencia y Caida — rodadura de un
eje", pagina 43

Absoluto
Después de un alabeo. Este es el método recomendado. Ver 10.2 Procedimiento durante la medicion de la
convergencia/caida después del alabeo», pagina 40

° Se recomienda levantar ambos ejes y usar el método de ajuste Absoluto al ajustar la direccion
] de doble eje delantero (twinsteer).

El software se adaptara al método elegido.

Para introducir el ajuste de la doble direccién, seleccione un eje de direccion no principal en la ventana
principal del Cam-aligner. Si el eje de direccién principal esta seleccionado, el icono Ajuste de la doble di-
reccion no estara visible.

Después pulse [Adjust Twinsteer] B

Apunte la camara del lado de la direccion del eje delantero al marcador delantero.
Apunte la camara del lado de la direccion del eje trasero al marcador trasero.

Pulse [Relative]
o [Absolute] (absoluto).
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Gire el volante hasta que la barra se vuelva verde. o

Ajuste el arrastre, mientras mantiene el volante centrado, hasta que la barra se vuelva verde.

4. 0
Haga clic en [Back] para salir sin guardar.
Back

5.
o clic en [Save after adjustment] para guardar los resultados de mediciéon (-
y después, salga. Sove ter

El programa volvera a la ventana principal del Cam-aligner. Todos los valores medidos se mostraran en el
eje medido.

Cuando ajuste la doble direccion, comience ajustan-
do la convergencia total (A), la posicién de la caja
de direccion (B), la convergencia total (C) y el arras-
tre entre los dos ejes de direccién (D).
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13 Calibracion ACC/AICC para unidad radar con
espejo

L 4

13.1 Preparaciones para la medicion

Revision del vehiculo

Compruebe siempre y, si es necesario, corrija lo siguiente:

* El vehiculo debe estar a la altura de conduccion correcta durante toda la secuencia de medicion.
» La presion de los neumaticos del vehiculo debe corresponder con las especificaciones.

» Compruebe que el angulo fuera de escuadra del eje motriz principal esté dentro de las especificaciones
del fabricante del vehiculo. Si no es asi, ajuste el angulo fuera de escuadra del eje motriz principal se-
gun las especificaciones del fabricante antes de continuar con la alineacion del radar ACC/AICC.

%

Peligro: En este procedimiento se utiliza un laser de Clase 2. Para la seguridad del opera-
dor y de terceros, consulte "Informacién de seguridad importante"” en la pagina 80. {No
mire nunca el rayo laser directamente!

Riesgo: Puede dafiar los ojos.

Como evitarlo: jNo mire nunca el rayo laser directamente!

13.2 Montaje de los marcadores de camara
asimétricos

Para calibrar el radar se utiliza el equipo descrito a continuacion.

Para montar el marcador de camara asimétrico TC-217-50 en el sensor de camara CA1010, necesitara
una llave Allen de 3 mm.

1 Afloje los dos tornillos Allen para separar las dos ‘ r_
partes del marcador de la camara. X
]
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2 Coloque el marcador alrededor del sensor de la ca- ﬁ
mara, asegurese de que la parte superior esté colo-
cada de manera que los ledes del sensor de la
camara aun puedan verse claramente en el hueco.

3 Apriete los tornillos para asegurarse de que el mar-
cador encaja firmemente en el sensor de la camara.
Repita la operacion para ambos sensores de la
camara.

13.3 Montaje de la escala AZOF/ELOF

Elija una escala AZOF/ELOF adecuada. En el capitulo 4 «Datos técnicos», pagina 7 se encuentra disponi-
ble una lista de las escalas adecuadas para cada marca de vehiculo.

& Peligro: Para evitar cualquier riesgo de daino ocular debido a la radiacion laser, asegurese

de que la unidad laser esté apagada antes de continuar. Para la seguridad del operador y
de terceros, consulte "Informaciéon de seguridad importante" en la pagina 80.

Riesgo: Dano en los ojos
Como evitarlo: Asegurarse de que el rayo laser esta apagado antes de continuar.

La escala tiene un iman y dos clavijas de centrado. El iman esta montado en el tornillo del medio y las cla-
vijas en la proteccién de goma.
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13.4 Informacién de seguridad importante

Mecanica
Utilice siempre el asa para inclinar y mover el soporte del radar CA1005. Mover o inclinar el soporte del ra-
dar de cualquier otra forma puede danar el equipo y/o la salud del operador.

Dispositivo laser
Este sistema utiliza un laser de clase 2. Para la seguridad del operador y de terceros, siga siempre cuida-
dosamente las medidas de seguridad descritas.

Los dispositivos laser requieren consideraciones generales:
* No mire nunca el rayo laser directamente

» Defina las trayectorias de los rayos laser con precision. Utilice medios para la absorcion laser para
evitar la irradiacion laser perdida. Los reflejos peligrosos son causados especialmente por superficies
reflectantes y brillantes.

* Apague la unidad laser después de la operacion.

Puede encontrar mas informacion en el documento estandar internacional IEC 60825-1 Enmienda 2/2001
sobre la seguridad de los productos laser.
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13.5 Medicion, radar con espejo

i

Antes de comenzar la medicion hay que alinear las ruedas del eje motriz.

Para garantizar la precision de las siguientes mediciones es crucial haber realizado una com-
pensacion del alabeo en el eje trasero antes de continuar con la secuencia de medicion del ra-
dar ACC/AICC.

S

Monte un marcador de camara TC-217-50 en una camara y después coloque esa camara en la ba-

rra de soporte del radar. La otra camara esta montada en el adaptador de rueda. La camara con el
1. marcador montado (en la barra de soporte del radar) actuara como el marcador mas alejado en el
procedimiento descrito en las instrucciones del alabeo estandar.

Elija [Adas] en la ventana principal del Cam-aligner. (@\

(>

i

Haga clic en la funcién de medicion de radar ACC/AICC aplicable.

T176 12501 —Rev B —es-ES Manual del operador 77



JOSAM® Calibracién ACC/AICC para unidad radar con espejo

4. | Luego haga clic en [Radar Mirror].

Realice un alabeo en el eje trasero, si todavia no lo ha hecho. 10.1 Ver «Alabeo» (Runout), pagina

5 |34
11 RARRRRRRRRITATIA E 1 f I
nter correction ractors.
1
. . 2
& (& 3]
e S —
AZOF ELOF i
1,0000 1,0000 5]
6
NOTE! It is recommended to perform a wheel alignment prior to the ACC/AICC —
radar measurement.
6. NOTE! It is crucial to the accuracy of the following measurements that a run-out
compensation on the rear axle has been performed before continuing with the ACC/AICC
radar measurement sequence.

© O,

Back Next

Introduzca los factores de correccion del espejo de la unidad de radar en el software. Encontrara
estos factores en la parte trasera de la unidad de radar ACC/AICC y/o en el ordenador de servicio
del vehiculo.

7. | Después haga clic en [Next]

Coloque el soporte del radar a 1 m. delante de la unidad radar.
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Monte la escala AZOF ELOF adecuada en la parte delantera del Iaser y los marcadores de camara
en ambas camaras. Ver 13.3 "Montaje de la escala AZOF/ELOF", pagina 75.

10.

Coloque una camara en el eje motriz principal y la otra camara en el soporte del radar. Asegurese
de que las camaras estén frente a frente y de que la barra de soporte del radar esté a la misma al-
tura que el eje del adaptador de la rueda. Coloque la unidad laser en la barra de soporte del radar,
enciéndala y dirijala hacia el espejo de la unidad de radar ACC/AICC.

11. | Pulse OK en la camara colocada en la barra de soporte del radar..
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12.

Ajuste el angulo de la barra de soporte del radar girando la rueda de ajuste en el soporte del radar
hasta que en el gréfico de barras de la pantalla del ordenador aparezca cero.

i

Ahora la barra de soporte del radar esta paralela al eje trasero y debe permanecer en
esta posicion durante el resto de la secuencia de medicion.

13.

Nivele la unidad Iaser horizontalmente usando el nivel de burbuja incorporado. Ajuste la barra de
soporte del radar hacia arriba/abajo (gire la rueda de ajuste de la altura ubicada en la parte supe-
rior del soporte del radar) hasta que el rayo laser llegue al espejo de la unidad AICC/ACC.

1

Asegurese de que la unidad laser se mantiene nivelada horizontalmente y de que el gra-
fico de barras en la pantalla del ordenador siga estando a cero.

14.

Pulse OK en la camara situad en el soporte del radar.
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15.

/

+1 +0,5 0 +0,5 +1

ELOF

+0,5

+0,5

\. AZOF 0 J

Leer los valores de AZOF y ELOF de la escala en la unidad Iaser verificando los valores de las li-
neas entrecruzadas de la escala en las que el punto laser toca la escala.

16.

values for AZOF and ELOF. -

e a—

Read the radar scale and enter the

ERE

ELOF

1.0000 1.0000
® ®

Back Next

Introduzca los valores en el software y haga clic en [Next]

17.

Press “Back” to exit measurements or press “Adjust” to adjust
the radar AZOF/ELOF correction factor.

AZOF ELOF

1,0000  1,0000

Measured value Measured value

1,0000 1,0000

Radar misalignment Radar misalignment

0.0000 0.0000

Measurement successfull II

(=2 Sal 8 = KOVH S

Los valores medidos se mostraran en la pantalla del ordenador. Continte seleccionando:
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Haga clic en [Back] para terminar la medicion.

18. | o0 en [Adjust] para introducir el ajuste

0,[Print] para finalizar la medicion sin guardar e imprimir un informe
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13.6 Ajuste, radar con espejo

%

Peligro: En este procedimiento se utiliza un laser de Clase 2. Para la seguridad del opera-
dor y de terceros, consulte "Informacion de seguridad importante” en la pagina 80. {No
mire nunca el rayo laser directamente!

Riesgo: Puede dafiar los ojos.

Coémo evitarlo: jNo mire nunca el rayo laser directamente!

1 Completar la secuencia 13.5 "Medicion, radar con espejo"”, pagina 77y pul- @
" | sar [Adjust] P

1. Keep parallelism at zero.
2. Adjust the radar unit to the
AZOF/ELOF correction factors.

3. Press OK on the camera placed on the radar stand.

B
AZOF  ELOF
1.000° || 1.000°
0.1°

44’{H a _____ ..

scblialds

[eo]o] =]

©

Back

Mantenga el paralelismo a cero.

° Asegurese de que la unidad laser se mantiene nivelada horizontalmente durante toda la

] secuencia de ajuste y de que el grafico de barras en la pantalla del ordenador sigue a
cero. Si estos valores cambian, se debera reiniciar el ciclo completo de medicion y ali-

neacion desde el principio para garantizar la precision de los resultados de la medicién.

e i L ./‘

Ajuste la unidad ACC/AICC hasta que el rayo laser alcance la escala AZOF ELOF en el punto de
interseccion de los valores obtenidos en el primer paso de la secuencia de medicion. Después pul-
se [OK] en la camara en la barra de soporte del radar.
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Read the radar scale and enter the
values for AZOF and ELOF.

e a——

ELOF

1.0000 1.0000

Lea los valores de AZOF y ELOF de la escala del radar e introduzcalos en el programa.

5. | Hacer clic en [Next].

correction factor.

Measurement successfull
Press "Back” to exit measurements or press “Adjust” to adjust the radar AZOF/ELOF

1.0000  1.0000 :
) 1.0000  1.0000
0.0000  0.0000

Los valores medidos se mostraran en la pantalla del ordenador.

Continue seleccionando:
[Back] Finalizar la medicion

7. | [Adjust] Introducir ajuste

[Print] Finalizar la medicion sin guardar e imprimir un informe
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14 Calibracién de ACC/AICC para el radar
Wabco

14.1 Preparaciones para la medicion

Revision del vehiculo

\
Q)O—O

Compruebe siempre vy, si es necesario, corrija lo siguiente:

* El vehiculo debe estar a la altura de conduccion correcta durante toda la secuencia de medicion.
» La presion de los neumaticos del vehiculo debe corresponder con las especificaciones.

» Compruebe que el angulo fuera de escuadra del eje motriz principal esté dentro de las especificaciones
del fabricante del vehiculo. Si no es asi, ajuste el angulo fuera de escuadra del eje motriz principal se-
gun las especificaciones del fabricante antes de continuar con la alineacion del radar ACC/AICC.

14.2 Informacién de seguridad importante

Mecanica
Utilice siempre el asa para inclinar y mover el soporte del radar CA1005. Mover o inclinar el soporte del ra-
dar de cualquier otra forma puede danar el equipo y/o la salud del operador.

14.3 Montaje de los marcadores de camara
asimétricos

Para calibrar el radar se utiliza el equipo descrito a continuacion.

Para montar el marcador de camara asimétrico TC-217-50 en el sensor de camara CA1010, necesitara
una llave Allen de 3 mm.
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Afloje los dos tornillos Allen para separar las dos partes del marcador de la camara.

Coloque el marcador alrededor del sensor de la camara, asegurese de que la parte superior esté
colocada de manera que los ledes del sensor de la camara aun puedan verse claramente en el
hueco.

Apriete los tornillos para asegurarse de que el marcador encaja firmemente en los sensores de la
camara.
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14.4 Medicidén, unidad de radar Wabco

i Antes de comenzar la medicién hay que alinear las ruedas del eje motriz.

o Para garantizar la precision de las siguientes mediciones es crucial haber realizado una com-

] pensacion del alabeo en el eje trasero antes de continuar con la secuencia de medicion del ra-
dar ACC/AICC.

En este caso, no es necesario montar las reglas autocentrantes con dianas reflectantes estandar para rea-
lizar el alabeo. El método mas conveniente es montar un marcador de camara TC-217-50 en una camara
y luego colocar esta camara en la barra de soporte del radar. La otra camara esta montada en el adaptador
de rueda. La camara con el marcador montado (en la barra de soporte del radar) actuara como el marca-
dor mas alejado en el procedimiento descrito en las instrucciones del alabeo estandar.
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Elija [Adas] en la ventana principal del Cam-aligner. (@%@
2.
Haga clic en la funcién de medicion de radar ACC/AICC aplicable. @
Luego haga clic en [Radar Reference] Radar Feferance
3 Realice una calibracion del adaptador de radar Wabco antes de usarlo por primera vez, consulte
" | 20.3 «Calibracion de adaptador de radar Wabco», pagina 162
4 Realice un alabeo en el eje trasero, si todavia no lo ha hecho. Ver 10.1 «Alabeo» (Runout), pagina

34.
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5.
Coloque el soporte del radar a 1 m. delante de la unidad radar.
6.
Monte los marcadores de camara en ambas camaras. Para las instrucciones de montaje, consul-
te13.2 “Montaje de los marcadores de camara asimétricos”, pagina 74.
g |
7.
Coloque una camara en el eje motriz principal y otra en el soporte del radar.
Pulse OK en la camara en el soporte del radar.
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Adjust parallelism to zero.

a1ty

Press OK

Ajuste el angulo de las barras de soporte del radar girando la rueda de ajuste en el soporte del ra-
dar hasta que en el grafico de barras de la pantalla del ordenador aparezca cero. Pulse OK.

° Ahora la barra de soporte del radar esta paralela al eje trasero y debe permanecer en
] esta posicion durante el resto de la secuencia de medicion.

Sustituya la camara del eje trasero con la diana de paralelismo TC-229. Antes de montar la diana
de paralelismo, retire los bloques de referencia si aun estan ensamblados en el adaptador de la
rueda.

10.

Pulse OK en la camara que mira hacia la diana de paralelismo..

° Es muy importante que las barras de soporte del radar se mantengan paralelas al eje
] trasero durante todo el procedimiento. Si las barras de soporte del radar se mueven de

alguna manera que afecte su paralelismo con el eje trasero, sera necesario reiniciar la
secuencia de medicion completa.

1.

Monte el adaptador Wabco en la unidad de radar ACC/AICC del vehiculo.

12.

Monte la camara que estaba montada antes en el eje trasero en la barra de soporte del radar.
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13. | Dirija el adaptador Wabco. Asegurese de que el paralelismo siga siendo cero.

1. Place the camera from the drive axle on the radar stand.
2. Aim the camera to the radar adapter ——n,
3. Check that parallelism is still zero.

vu.H.uHINHmlllm,,”,,.u

g

4. Press OK on the camera aiming towards the radar adapter.

14.

Pulse el botén OK de la camara para medir la posicion de la unidad de radar.

Press "Save before adj.” or "Save after adj.” in the menu to store

Measurement successful!
the values or press "Back” to continue without saving.

-2 -0.3° 00" 0.3° 2
e ——

110 160

Horizontal Vertical

[ ~[o[als]w]s[=]

15.

Los valores medidos se mostraran en la pantalla del ordenador. Continte seleccionando:

[Back] para finalizar la medicién

0, [Adjust] para el ajuste (ver14.5 "Ajuste del radar Wabco”, pagina 92) @
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14.5 Ajuste del radar Wabco

i

Asegurese de que el soporte del radar ACC/AICC se mantiene paralelo al eje motriz principal
durante toda la secuencia de ajuste. Esto aparece en la parte inferior del grafico de barras en la
pantalla del ordenador. Este valor debe permanecer en todo momento a cero.

Si este valor cambia, pongalo de nuevo a cero girando el pomo de ajuste del soporte del radar.
Sin embargo, si el cambio es significativo, debera reiniciar el ciclo completo de medicion y ali-
neacion desde el principio para garantizar la precision de los resultados de la medicion.

- Adjust radar to desired values

R

Press "Save before adj." or "Save after adj." in the menu to store
the values or press "Back" to continue without saving.

-2 £0.3° 0.0° 0.3° Fal 2 -0.3° 0.0° 0.3* 2* 1
== — - = == - — - 2
3
o _0 1 o 2
™~ = 5
Horizontal Vertical 3
1 . -4 03" I:‘ 03° 4
0 o
Parallelism
Ajuste la unidad ACC/AICC del camién hasta que en los graficos de barras de la pantalla del orde-
nador aparezca cero.
Continue seleccionando:
[Back] Para finalizar el ajuste
2.

[Next] Para mostrar el resultado @
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15 Medicion LDWS

15.1 Preparaciones para la medicion

Consulte 8 "Preparaciones para la alineacion de ruedas"., pagina 23

i

Antes de comenzar la medicién hay que alinear las ruedas del eje motriz.

Retire los adaptadores de rueda antes de comenzar la medicion.

d o

Elija [ADAS] en la ventana principal del Cam-aligner.

Seleccione la calibracién [LDWS] (Sistema de aviso de salida de carril).
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Hacer clic en [Next]
° Antes de estacionar el vehiculo, verifique el nivel de suspensién y asegurese de que la
] altura de conduccioén del vehiculo es la adecuada.
4.
Coloque el soporte delante del vehiculo. Alinee el soporte con la linea central del vehiculo a una
distancia de 270 cm de la camara LDWS. Use un metro para medir la distancia entre la camara y
la barra vertical. Esta distancia debe medirse antes de inclinar la barra de calibracion
horizontalmente.
| |
| |
| |
| |
| |
| |
5. | |
| |
| |
Asegurese de que el plato con el puntero esté montado correctamente en el soporte de calibracion
y esté dirigido hacia el lado opuesto del soporte.
6.
Asegurese de que el soporte de calibracion esté colocado lo mas centrado y perpendicular posible
al vehiculo. Verifique la ubicacién realizando una comprobacion de la medicién diagonal de cada
faro desde el soporte.
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7.
Calibre el plato base ajustando los tres pomos hasta que el nivel de burbuja indique que el plato
base esta nivelado.
8.
Afloje la rueda que asegura la barra de calibracion y girela hacia su derecha.
Monte la camara en la barra de calibracion. Al montar la camara en la barra, asegurese de que el
9 pasador de seguridad de la camara esté firmemente introducido en la ranura del eje. Apriete el tor-
* | nillo de seguridad lo suficiente para que la camara se asiente firmemente en el eje pero permitien-
do que gire alrededor del eje.
10. | Verifique que la barra de calibracion esté asegurada firmemente.
On the left side, aim camera to the rear marker.
- Press OK -
2]
3]
| 4
5]
270 em = ﬂ
-,
L o ‘ (8]
1. = ' 9]

® *C!J“

Back

Dirija la camara hacia el marcador trasero izquierdo y pulse OK.
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On the left side, aim camera to the front marker.

TR
]AIIII [ JIIIIIIIA Press OK

. =
- 2|
12, =

Back

[e]o] S]] ]e]m]~]

Dirija la camara hacia el marcador delantero izquierdo y pulse OK.

13.

Left

Afloje el tornillo de fijacion de la barra de calibracion y gire la barra con la camara hacia la
izquierda.

14. | Verifique que la barra de calibracion esté asegurada firmemente.

On the right side, aim camera to the front marker.

AL RRERRTREATTIVARY
Press OK

ﬂ*‘
15. £._an

Back

[e]=[~[o]al=[w]n][=]

_Wwen

Dirija la camara hacia el marcador delantero derecho y pulse OK.
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On the right side, aim camera to the rear marker.

Press OK =

n =
- % |
16. K =

| oo~ |onf e feora] = |

Back

Dirija la camara hacia el marcador trasero derecho y pulse OK.

17.

Ajuste al valor cero rotando la rueda pequefia.
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Adjust value to zero.
I
Press OK )
1
2
3
4
B
[ oo ) ]
P 0.00 7
I 5
18 40 5 1] 5 10 ?
Back
El color de la barra se volvera a verde cuando se alcance el valor cero.
19.
Monte la regla de posicionamiento de acuerdo con la escala que se muestra en la pantalla. Blo-
quee en su lugar usando las asas. Pulse OK.
° Al montar la regla de posicionamiento, asegurese de extender la barra de calibracion lo
] suficientemente lejos del soporte para poder fijar la regla de posicionamiento de forma
segura.
[ Level the platform
T
ot I
1
2
3
4
am 5
8
7
8
20.
Back
Nivele la regla de posicionamiento girando la rueda grande hasta que los nive-
les de burbuja indiquen que la regla de posicionamiento esté nivelada.
08 Manual del operador T 176 12501 — Rev B — es-ES



Medicién LDWS JOSAM’

Mount target in first POSition (I

[o]o]~[oa]a]w]m]=]

21.

Back

Coloque la diana en la regla de posicionamiento en la primera posicién (170 cm).

22. | Conecte la herramienta de diagnéstico del fabricante al camién y siga las instrucciones.

Mount target in second pOSition NI

©

Back

[e] e[ ~[o[a]a]w]m]=]

Mueva la diana a la segunda posicién y vuelva a introducir la calibracion con la herramienta de
diagndstico del fabricante.

24. | La calibracion ha finalizado.
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16 Sistema de seguridad ADAS para Volvo/
Renault

16.1 Preparaciones para la medicion

Consulte 8 "Preparaciones para la alineacion de ruedas"., pagina 23

A

Peligro: Los obstaculos del suelo, el suelo irregular y las rafagas de viento pueden hacer
que el soporte de calibracion resulte inestable. Tenga cuidado al manipular el soporte de
calibracion cerca de los fosos de servicio.

Riesgo: Riesgo de vuelco

Como evitarlo: Tenga cuidado al manipular el soporte de calibracién cerca de los fosos de
servicio.

Para la calibracion de FLS/LPOS, se utilizan los adaptadores multisoporte para obtener la distancia correc-
ta, tal como indica el software. Consulte la hoja de producto 11:75 para mas informacién sobre qué adap-
tador multisoporte utilizar para el modelo de camion en cuestion.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAMWVI

16.2 Medicion con soporte de calibracion de doble
placa

Antes de comenzar la medicion hay que alinear las ruedas del eje motriz.

d 0

En la ventana principal del Cam-aligner, haga clic en [Adas]

Seleccione la calibracién [FLS/LPOS] y pulse [Next]

° Asegurese de que las barras estén totalmente extendidas hasta @
] tocar los anillos de tope. Si la operacién no se realiza correcta- D
mente, el resultado de la medicién sera incorrecto.
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

Seleccione el modelo de vehiculo y pulse [Next]

Coloque la diana delante de la cabina del vehiculo, perpendicular a la linea central del vehiculo.

Fije los soportes de la cinta métrica a las barras de calibracion y mida la distancia desde la barra
de calibracién hasta el centro del eje de referencia en el adaptador de rueda.

5. ° Para autobuses y camiones UD, las medidas deben tomarse entre el parachoques de-
] lantero y la barra de calibracion.

6.
Pulse [Next]
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

1. Level the unit.
2. Set sideways adjustment to zero.
3. Adjust height to blue arrow.

U R

Press Next button to continue

= S T S ) [T Y

Back

Nivele la diana. Después, desplacela lateralmente y ajustela a cero.

8. | Monte las camaras en las barras de calibracion.

Apunte la camara al marcador delantero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK

10 Gire los marcadores delanteros para que queden planos y no obstruyan el camino de la sefial de
" | la camara hacia los marcadores traseros.
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JOSAMWVI Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

On the left side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

. Press OK
1]
12
. 13
4
5]
16
14
18]
19
11. 110
’c'_'._ -
Back
Apunte la camara al marcador trasero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.
On the right side on the vehicle, aim camera to the front
marker.
TR TR R
Press OK
11
12
13
14
=]
bl
‘ 7
b 3
9]
s

©

Back

Apunte la camara al marcador delantero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

On the right side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

Press OK a

BHEE S B ESENE

13.

©

Back

Apunte la camara al marcador trasero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras ro-
jas en la vista de la cdmara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se encendera.

Adjust value to zero.

Press OK -

14.

EE E BEIEESA N E

Back

Ajuste los valores hasta que la barra se vuelva verde y pulse OK. Se recomienda ajustar a 0.

15. | Pulse OK.
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

16.

Deslice la plataforma lateralmente hasta alcanzar el valor establecido. Pulse OK.

17.

Establezca la altura en la diana en funcion de las especificaciones del ve-
hiculo facilitadas en Tech Tool.

Al configurar la altura, asegurese de que la flecha amarilla o azul esté nive-
lada con el borde inferior de la diana de calibracion.

18.

Retire las reglas autocentrantes.

° Si no se quitan, las reglas autocentrantes obstaculizaran el proceso de calibracion y po-
] dran dar lugar a valores de calibracién incorrectos.

19.

Posicionamiento completado. Ahora puede lanzar Tech Tool.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

16.3 Medicion con soporte de calibracion de placa
unica

Antes de comenzar la medicion hay que alinear las ruedas del eje motriz.

d o

En la ventana principal del Cam-aligner, haga clic en [Adas] @%

2.
Haga clic en el soporte de calibracién ADAS (placa simple)
Selecciones calibrar:
[FLS/LPOS] o
3.
[FLR/FLC]
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JOSAM®

Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

16.3.1  FLS/LPOS

Seleccione la calibracién [FLS/LPOS] y pulse [Next]

i

Seleccione el modelo de vehiculo y pulse [Next]

16.3.1.1 FLS

Asegurese de que las barras estén totalmente extendidas hasta tocar los anillos de tope. Si la
operacion no se realiza correctamente, el resultado de la medicion sera incorrecto.

Seleccione la calibracién [FLS] y pulse [Next]
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

Coloque la diana delante de la cabina del vehiculo, perpendicular a la linea central del vehiculo.

Fije los soportes de la cinta métrica a las barras de calibracién y mida la distancia desde la barra
de calibracién hasta el centro del eje de referencia en el adaptador de rueda.

3. ° Para autobuses y camiones UD, las medidas deben tomarse entre el parachoques de-
] lantero y la barra de calibracion.

4. | Pulse [Next]

Nivele la diana. Después, desplacela lateralmente y ajustela a cero.

6. | Monte las camaras en las barras de calibracion.
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

Apunte la camara al marcador delantero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.

Gire los marcadores delanteros para que queden planos y no obstruyan el camino de la sefial de
la camara hacia los marcadores traseros.

Apunte la camara al marcador trasero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la cdmara se vuelvan verdes, pulse OK.

El diodo verde se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM

10.
Apunte la camara al marcador delantero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.
11.
Apunte la camara al marcador trasero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras ro-
jas en la vista de la cdmara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se encendera.
12.
Ajuste los valores hasta que la barra se vuelva verde y pulse OK. Se recomienda ajustar a 0.
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

13.

Pulse OK.

14.

Deslice la plataforma lateralmente hasta alcanzar el valor establecido. Pulse OK.

15.

Establezca la altura en la diana en funcion de las especificaciones del vehiculo facilitadas en Tech
Tool.

16.

Al configurar la altura, asegurese de que la flecha amarilla o azul esté nive-
lada con el borde inferior de la diana de calibracién.

Retire las reglas autocentrantes.

17. ° Si no se quitan, las reglas autocentrantes obstaculizaran el proceso de calibracién y po-
] dran dar lugar a valores de calibracién incorrectos.
18. | Posicionamiento completado. Ahora puede lanzar Tech Tool.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

16.3.1.2 LPOS

Seleccione la calibracién [LPOS] y pulse [Next]

Coloque la diana delante de la cabina del vehiculo, perpendicular a la linea central del vehiculo.

Fije los soportes de la cinta métrica a las barras de calibracién y mida la distancia desde la barra
de calibracion hasta el centro del eje de referencia en el adaptador de rueda.

3. ° Para autobuses y camiones UD, las medidas deben tomarse entre el parachoques de-
] lantero y la barra de calibracién.

4. | Pulse [Next]
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

Nivele la diana. Después, desplacela lateralmente y ajustela a cero.

6. | Monte las camaras en las barras de calibracion.

Apunte la camara al marcador delantero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.

8 Gire los marcadores delanteros para que queden planos y no obstruyan el camino de la sefial de
" | la camara hacia los marcadores traseros.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

9.
Apunte la camara al marcador trasero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.

10.

Apunte la camara al marcador delantero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.
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JOSAM®

Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

11.
Apunte la camara al marcador trasero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras ro-
jas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se encendera.
12.
Ajuste los valores hasta que la barra se vuelva verde y pulse OK. Se recomienda ajustar a 0.
13. | Pulse OK.
14.

Deslice la plataforma lateralmente hasta alcanzar el valor establecido. Pulse OK.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM°

15.
Establezca la altura en la diana en funcion de las especificaciones del vehiculo facilitadas en Tech
Tool.

16 Al configurar la altura, asegurese de que la flecha amarilla o azul esté nive-

" | lada con el borde inferior de la diana de calibracion.

Retire las reglas autocentrantes.

17. ° Si no se quitan, las reglas autocentrantes obstaculizaran el proceso de calibracién y po-

] dran dar lugar a valores de calibracién incorrectos.
18. | Posicionamiento completado. Ahora puede lanzar Tech Tool.
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JOSAMWVI Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

16.3.2 FLR/FLC

Seleccione la calibracién [FLR/FLC] y pulse [Next]

° Asegurese de que las barras estén totalmente extendidas hasta tocar los anillos de tope. Si la
] operacion no se realiza correctamente, el resultado de la medicion sera incorrecto.

Seleccione el modelo de vehiculo y pulse [Next]
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

16.3.2.1 FLR

Seleccione la calibracién [FLR] y pulse [Next]

Mida la distancia desde el centro de la carcasa del radar hasta el suelo. Introduzca el valor en el
campo.

3. | Pulse [Next]

T176 12501 —Rev B —es-ES Manual del operador 119



JOSAM®

Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

4,
Coloque la diana delante de la cabina del vehiculo, perpendicular a la linea central del vehiculo.
Fije los soportes de la cinta métrica a las barras de calibracién y mida la distancia desde la barra
de calibracién hasta el centro del eje de referencia en el adaptador de rueda.
5. ° Para autobuses y camiones UD, las medidas deben tomarse entre el parachoques de-
] lantero y la barra de calibracion.
[]
2]
3]
141
5]
6]
17
8]
9
6. fig
il
[12)
Nivele la diana. Después, desplacela lateralmente y ajustela a cero.
7. | Monte las camaras en las barras de calibracion.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

[e]w[~[ofal[w]n][=]

o
B

N

Apunte la camara al marcador delantero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.

9 Gire los marcadores delanteros para que queden planos y no obstruyan el camino de la sefial de
" | la camara hacia los marcadores traseros.

[e]eo[S[o]af~]e]N]+]

o

10.

N

Dirija la cdmara hacia el marcador trasero izquierdo y pulse OK.
El diodo verde se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.
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JOSAM®

Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

[o]e] ool [w]m]=]

o

11. i
[12
Apunte la camara al marcador delantero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se iluminara y el marco rojo alrededor del cuadrado se volvera verde.
]
121
13
i
[5]
(6]
7]
(8]
19]
10
12. i
[12]
Apunte la camara al marcador trasero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras ro-
jas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se encendera.
-
3
3]
4]
15|
6]
7]
8]
13. B

=)

<

Ajuste los valores hasta que la barra se vuelva verde y pulse OK. Se recomienda ajustar a 0.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

14. | Pulse OK.

15.

[2[e]e[~[o]ola[e]N]+]

=

n

Deslice la plataforma lateralmente hasta alcanzar el valor establecido. Pulse OK.

| I ) 3 0 ) 0 S S

16.
Establezca la altura en la diana en funcion de las especificaciones del vehiculo facilitadas en Tech
Tool.
17 Al configurar la altura, asegurese de que la flecha amarilla o azul esté nive-
" | lada con el borde inferior de la diana de calibracion.
Retire las reglas autocentrantes.
18. ° Si no se quitan, las reglas autocentrantes obstaculizaran el proceso de calibracion y po-

] dran dar lugar a valores de calibracién incorrectos.

19. | Posicionamiento completado. Ahora puede lanzar Tech Tool.
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

16.3.2.2 FLC

Seleccione la calibracién [FLC] y pulse [Next]

Coloque la diana delante de la cabina del vehiculo, perpendicular a la linea central del vehiculo.

Fije los soportes de la cinta métrica a las barras de calibracién y mida la distancia desde la barra
de calibracion hasta el centro del eje de referencia en el adaptador de rueda.

3. ° Para autobuses y camiones UD, las medidas deben tomarse entre el parachoques de-
] lantero y la barra de calibracion.

4. | Pulse [Next]
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM®

Nivele la diana. Después, desplacela lateralmente y ajustela a cero.

6. | Monte las camaras en las barras de calibracion.

7.
Dirija la camara hacia el marcador delantero izquierdo. El diodo verde de la camara se iluminara y
las barras rojas de la vista de la camara se volveran verdes. Después, pulse OK.

8 Gire los marcadores delanteros para que queden planos y no obstruyan el camino de la sefial de

la camara hacia los marcadores traseros.
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

9.
Apunte la camara al marcador trasero izquierdo, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.

10.

Apunte la camara al marcador delantero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras
rojas en la vista de la cdmara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se iluminara y el marco rojo alrededor de la casilla se volvera verde.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAM

11.
Apunte la camara al marcador trasero derecho, cuando el diodo verde se encienda y las barras ro-
jas en la vista de la camara se vuelvan verdes, pulse OK.
El diodo verde de la camara se encendera.
12.
Ajuste los valores hasta que la barra se vuelva verde y pulse OK. Se recomienda ajustar a 0.
13. | Pulse OK.
14.
Deslice la plataforma lateralmente hasta alcanzar el valor establecido. Pulse OK.
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JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

15.
Establezca la altura en la diana en funcion de las especificaciones del vehiculo facilitadas en Tech
Tool.

16 Al configurar la altura, asegurese de que la flecha amarilla o azul esté nive-

" | lada con el borde inferior de la diana de calibracion.

Retire las reglas autocentrantes.

17. ° Si no se quitan, las reglas autocentrantes obstaculizaran el proceso de calibracién y po-

] dran dar lugar a valores de calibraciéon incorrectos.
18. | Posicionamiento completado. Ahora puede lanzar Tech Tool.
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Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault JOSAMWVI

16.4 Calibracion de la diana

La diana se debe calibrar una vez por semana o después de cada nueva instalacién sobre un suelo
nivelado.

1

Antes de comenzar la calibracion hay que alinear las ruedas del eje motriz.

Calibraciéon de LPOS con configuracién alta (2000 mm)

Ajuste la altura de la diana girando la manivela hacia la derecha.

Ajuste la altura de la diana hasta que la pequeia flecha amarilla esté exac-
tamente nivelada con el borde inferior del soporte rojo de la diana.

Compruebe la altura de la diana midiendo desde el borde inferior del segundo hasta el cuadrado
negro de la diana del suelo.

T 176 12501 —Rev B —es-ES Manual del operador

129



JOSAM° Sistema de seguridad ADAS para Volvo/Renault

Calibraciéon LPOS con ajuste bajo (1050 mm)

1. | Ajuste la altura de la diana girando la manivela hacia la izquierda.

Ajuste la altura de la diana hasta que la pequena flecha azul esté exacta-
mente nivelada con el borde inferior del soporte rojo de la diana.

3 Compruebe la altura de la diana midiendo desde el borde inferior del segundo hasta el cuadrado
" | negro de la diana del suelo.
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Medicion ACC/LDWS para Iveco JOSAM

17 Maedicion ACC/LDWS para lveco

]' Antes de comenzar la medicién hay que alinear las ruedas del eje motriz.

A Peligro: Los obstaculos del suelo, el suelo irregular y las rafagas de viento pueden hacer

que el soporte de calibracion resulte inestable. Tenga cuidado al manipular el soporte de
calibracion cerca de los fosos de servicio.

Riesgo: Riesgo de vuelco

Como evitarlo: Tenga cuidado al manipular el soporte de calibracién cerca de los fosos de
servicio.

T176 12501 —Rev B —es-ES Manual del operador 131



JOSAM®

Medicién ACC/LDWS para lveco

En la ventana principal del Cam-aligner, haga clic en [Adas]

2

Seleccione la calibracion [ACC/LDWS] y pulse [Next]
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Medicion ACC/LDWS para Iveco JOSAMWVI

Choose application

Press Next button to continue

©

Back

Seleccione qué desea medir. De izquierda a derecha: Solo ACC, solo LDWS, tanto ACC como
LDWS. Las instrucciones que se facilitan a continuacién describen la secuencia completa para
medir tanto ACC como LDWS. Para la calibracion LDWS, ver 17.2 “Calibracion LDWS", pagina
138.

17.1 Calibracion ACC

Place unit at the correct distance.

Press Next button to continue

[Elel=[~[o]al=][s]~]

=0
&

120 cm

EEEEEERE]

Coloque la diana delante de la cabina del vehiculo, perpendicular a la linea central del vehiculo.

Utilice un metro para medir la distancia desde la parte delantera del vehiculo hasta la diana de
medicion..

2. | Pulse [Next]
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JOSAIMVI Medicion ACC/LDWS para Ilveco

1. Level the unit.
2. Set sideways adjusment to zero.

Press Next button to continue

[Elel=[~[a]al+]]m]-]

=
=

EREIEREERERE]

Nivele el soporte de calibracion. Después, desplacelo lateralmente y ajustelo a cero.

Monte las camaras en las barras de calibracion.

On the left side on the vehicle, aim camera to the front marker.

TR (Y
Press OK

[Ele[=[N[e]a[=[=]~]-]

i
=

HEEEREC

©

Back

Dirija la camara hacia el marcador delantero izquierdo y pulse OK.

Gire el marcador delantero izquierdo para que quede plano y no obstruya el camino de la sefial de
la camara hacia los marcadores traseros.
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Medicion ACC/LDWS para Iveco JOSAMWVI

On the left side on the vehicle, aim camera to the rear marker.
T [T
Press OK

]

2]

B

4

15]

16

7]

(8]

9]

o]

11

7. E

IE]

4

iE

16|

1d

[1g]

Back
Dirija la camara hacia el marcador trasero izquierdo y pulse OK.
On the right side on the vehicle, aim camera to the front marker.
(T
_ Press OK

1]

12

3

=

5]

16

il

18

19

{19

11

8. &

E

‘|_4'

iE

16|

7]

E

Back
Dirija la camara hacia el marcador frontal derecho y pulse OK.
9 Gire el marcador delantero derecho para que quede plano y no obstruya el camino de la sefial de
" | la camara hacia los marcadores traseros.
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JOSAIMVI Medicion ACC/LDWS para Ilveco

On the right side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

(AR
Press OK

VY=

[Ele[=[~[a[a]~[=][~]-]

=
=

10.

EREREER

Back

Dirija la camara hacia el marcador trasero derecho y pulse OK.

Adjust value to zero.

- Press OK -

Ele[=[=]=[a]=[=][~]-]

=
=y

1.

EREREER

Back

Ajuste los valores hasta que la barra se vuelva verde y pulse OK. Se recomienda ajustar a 0.
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Medicion ACC/LDWS para Iveco JOSAMWVI

Adjust value to zero.
- Press OK -
& B
3
]
o g
7
5
i
12. 2
L
E
iE
16|
E
B
Back
Deslice la plataforma lateralmente hasta alcanzar el valor establecido. Pulse OK.
Retire las reglas autocentrantes.
13. o Si no se quitan, las reglas autocentrantes obstaculizaran el proceso de calibracién y po-
] dran dar lugar a valores de calibracién incorrectos.
Start calibration of ACC
- When done press Next -
14.
Back
Posicionamiento completado. Utilice la herramienta de calibracion del vehiculo para calibrar el
equipo ACC.
Cuando haya terminado, pulse [Next] para continuar con la calibracion de @
151 'pws.
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JOSAIMVI Medicion ACC/LDWS para Ilveco

17.2 Calibracion LDWS

Place unit at the correct distance.
L ARERERRRERERCTIR

Press Next button to continue -

400 cm

400 cm

Back Next

Coloque la diana delante de la cabina del vehiculo, perpendicular a la linea central del vehiculo.

Utilice un metro para medir la distancia desde la parte delantera del vehiculo hasta la diana de
medicion..

2. | Pulse [Next]

1. Level the unit.
Ty 2. Set sideways adjusment to zero.

Press Next button to continue =

[Elel=[S]=[al=[=]~]-]

=
=

EIEIEREERERE]

Nivele el soporte de calibracion. Después, desplacelo lateralmente y ajustelo a cero.

4. | Monte las camaras en las barras de calibracion.
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Medicion ACC/LDWS para Iveco JOSAMWVI

On the left side on the vehicle, aim camera to the front marker.

Press OK

-3
T
=

ElEElEEEIEIEEe[=[ > ]a]+ [e]n]=]

©

Back

Dirija la camara hacia el marcador delantero izquierdo y pulse OK.

6 Gire el marcador delantero izquierdo para que quede plano y no obstruya el camino de la sefial de
" | la cdmara hacia los marcadores traseros.

On the left side on the vehicle, aim camera to the rear marker.

T
Press OK

[Ele[=[~[o]a]#[e]r]=]

=
-

EEEEEEEL

©

Back

Dirija la camara hacia el marcador trasero izquierdo y pulse OK.
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JOSAIMVI Medicion ACC/LDWS para Ilveco

On the right side on the vehicle, aim camera to the front marker.

- Press OK _
]
2]
B
]
(5]
= :
[7]
(8]
o 2
10
8. - m
3]
m
B
g|
7]
iEl
Back
Dirija la camara hacia el marcador frontal derecho y pulse OK.
9 Gire el marcador delantero derecho para que quede plano y no obstruya el camino de la seial de
" | la cdmara hacia los marcadores traseros.
On the right side on the vehicle, aim camera to the rear marker.
[T
_ Press OK
]
2
E B
‘e zl
(5]
6]
7]
(8]
9]
fig
10. —
3]
il
15
[16]
7]
iE
Back
Dirija la camara hacia el marcador trasero derecho y pulse OK.
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Adjust value to zero.

- Press OK -

[Elef=[S[o]a]# [e]w]=]

i
-

1. S

EEEEEERE

Ajuste los valores hasta que la barra se vuelva verde y pulse OK. Se recomienda ajustar a 0.

Adjust value to zero.

- Press OK -

[Ele]=][~[a]a]+[]n]=]

T
-

12.

ElEEEEERE]

Back

Deslice la plataforma lateralmente hasta alcanzar el valor establecido. Pulse OK.
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JOSAIMVI Medicion ACC/LDWS para Ilveco

Please raise the target to the required height according to vehicle specification.

Start calibration of LDWS

[Elef=[S[o]a]= []w]=]

-

13.

B EBEREN

Back

Establezca la altura en la diana en funcién de las especificaciones del vehiculo.

14 Posicionamiento completado. Utilice la herramienta de calibracion del vehiculo para calibrar el
* | equipo LDWS.
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Medicion y ajuste con la herramienta para radar lateral JOSAM®

18 Medicidén y ajuste con la herramienta para
radar lateral

La calibracion no es posible en todos los vehiculos MAN, compruebe las especificaciones OEM.

e o

Elija [Adas] en la ventana principal del Cam-aligner. (@%

Selecciona la herramienta para radar lateral

3. | Hacer clic en [Next].
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4,

Seleccione la posicién para el radar lateral para la calibracién en el vehiculo.
5.

Dirija la camara al marcador mas cercano al lado derecho del vehiculo.
6.

Dirija la cdmara al marcador mas lejano al lado derecho del vehiculo.
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Medicién y ajuste con la herramienta para radar lateral JOSAM®

Mantenga la camara dirigida al marcador mas lejano, ajuste el valor a cero. Haga clic en [OK] para
continuar.

Ahora se puede ver el resultado, haga clic en [OK] para ajustar otra posicion.
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19 Medicion del bastidor

19.1 Preparaciones para la medicion

Antes de comenzar a medir el vehiculo, complete los siguientes pasos:
» Verifique la presién de los neumaticos, el tamario e inflelos a la presién especificada.

» Compruebe que la superficie del suelo o cualquier otra superficie utilizada como area de medicion sea
plana.

19.2 Verificacion del bastidor

Montaje de las reglas para el bastidor

Monte las reglas lo mas en escuadra posible con el bastidor del vehiculo, uno en la parte delantera y el otro
en la parte trasera. Si utiliza mas de dos reglas, cuelgue las adicionales en las posiciones del bastidor o
del bastidor que desea medir.

Ajuste de la altura de las reglas para el bastidor

Ajuste las reglas para que los marcadores estén a la misma altura que las camaras. Durante la medicion,
no ajuste ni gire las camaras ni los marcadores. Asegurese de que los colgadores para cada regla auto-
centrante estén a la misma altura; ajuste los colgadores de modo que los nimeros de escala en ambos
colgadores sean los mismos.
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iNo ajustar usando el nivel de burbuja de la regla autocentrante!

e o

Inicie una nueva orden haciendo clic en [New order] desde la pantalla
principal. [y

2.
Seleccione [Frame measurement]
3 Introduzca la informacién del vehiculo y haga clic en [Save and start
" | measure
] Save & Start Measure
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Introduccion de las dimensiones del bastidor

T =
"

Front frame width
500

Rear frame width

500

Distances between scales in mm

| 2725 \

Introduzca el ancho del bastidor delantero y trasero en el software y la distancia entre los marcado-
res de la camara montados en los medidores del bastidor.

2.
Pulse [Next] @
Next
o[y 3e211 408947 316219
Tilt Twist Vehicle length
0mm H 0 mm H 16.6 m
Vertical Bending in mm
Side Bending in mm
3.
>
Measure
Pulse [Measure] para empezar a tomar puntos de referencia.
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Toma de puntos de referencia

Aim a camera with the securing screw up against closest marker. I|||||H|||]||||l| ||]I
_ Press OK

1

—— o e ] . —— 2

3

4

* o 5

6

©

Back

Coloque la primera camara (1) en el adaptador de rueda. Asegurese de que el tornillo de fijacién
esté en el lado superior. Dirija la camara hacia el marcador mas cercano y pulse OK.

On the same wheel:

Aim the next camera with the securing screw up against same marker.

- Press OK

©

Retire la primera camara (1) y coloque la segunda camara (2) en el mismo adaptador de rueda.
Asegurese de que el tornillo de fijacion esté en el lado superior. Dirija la camara hacia el marcador
mas cercano y pulse OK.
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Aim same camera with the securing screw up at the far marker.

(CCTARRRERRRERER
Press OK

r I
—— —— - ey

2 — L B
/ [ox i el
/

|| fLfir]—

©

Back

Retire la segunda camara (2) del adaptador de rueda. Gire la camara (2) 180 grados (no la ponga
del revés). Vuelva a colocarla en el adaptador de rueda, aun con el tornillo de seguridad en su lado
superior, y dirija la camara hacia el marcador lejano. Después, pulse OK.

On other side:

LT E Aim next camera with the securing screw up against closest marker.

Press OK -

| fwr]—

©

Back

Coloque la primera camara (1) en el adaptador de rueda en el lado opuesto del vehiculo. Asegure-
se de que el tornillo de fijacion esté en el lado superior. Dirija la camara hacia el marcador mas cer-
cano y pulse OK.
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Medicion del bastidor

JOSAM®

LCRURER TR

Aim same camera with the securing screw up at the far marker.

Press OK

IIIIIIIIIIIIIIIIJIIIII

b

@

3

D[ r]—

5.
Back
Retire la primera camara (1) del adaptador de rueda. Gire la camara 180 grados (no la ponga del
revés). Vuelva a colocarla en el adaptador de rueda, aun con el tornillo de seguridad en su lado su-
perior, y dirija la camara hacia el marcador lejano. Después, pulse OK.
Reference points ready! I I
T Bove riiarkers alisg frawie f 2a¢ e eenentsl LRTTATHARARARAY
Store values when needed.
Sideways  Vertical bending Distance ;
| ‘ 3
0 0 16.6 -
5
mm mm m 8
TW[St Frame Width Reference Sideways Vertical bending Distance
| 500] 0 1] 00 Delete
‘ 0 mm 500] 0 0 188 Delete)
6. Vehicle length
‘ 16.6 m

Ahora el programa ha tomado cuatro puntos de referencia del bastidor, cuyos datos ahora se
muestran en la pantalla del ordenador. La pantalla muestra la distancia entre las escalas en la par-
te delantera y trasera del bastidor. En el lado izquierdo se puede ver el giro del bastidor, que en es-
te ejemplo es de 0 mm, y la longitud del vehiculo que en el ejemplo es de 16,6 metros.

Restart
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JOSAM° Medicién del bastidor

Toma de puntos de medicidn del bastidor

° No toque ni mueva las camaras ya que ahora se encuentran en la posicion de medicién. Cual-
] quier movimiento dara lugar a errores de medicién y habra que volver a iniciar la medicion.

Mueva los marcadores de la camara utilizando uno de los dos métodos que se describen a continuacion.

Método 1: Uso de dos reglas

Ee———— - e |
L, ™ el

Si utiliza dos reglas , tendra que mover toda la regla autocentrante (en el lado mas alejado), incluidos los
marcadores, hasta el siguiente punto del bastidor que desea medir. Guarde los valores a cada paso; con-
sulte «Guardar valores» a continuacion.

Método 2: Uso de mas de dos reglas

—— [ —L
= = e ey

eP—_————— 7 = e

1553 = ji————————
Si esta utilizando mas de dos reglas y ha colocado, por ejemplo, tres reglas mas entre la delantera y la tra-
sera, simplemente mueva los marcadores de la camara, colocados en las reglas del lado opuesto, hasta la

siguiente regla para tomar un 3er, un 4° y un 5° punto de medicion. Guarde los valores a cada paso; con-
sulte «Guardar valores» a continuacion.
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Guardar valores

Cuando las dianas de la camara se han desplazado a una nueva posicion, los valores de medicién en vivo
apareceran en los cuadros de texto mas grandes.

1. | Haga clic en [Take value] en el software para guardar los valores. Ahora
aparecera una nueva fila de datos de medicion. Take Value

2. | Ahora aparecera una nueva fila de datos de medicion.

Para eliminar una fila de datos de mediciéon, haga clic en el botén [Dele- \ulnd o
3. Delete
te] de al lado. e
Reference points ready! I
LT RTRREA Miove kst alon ks o dee MEssiements LA RRRREEY
Store values when needed.
Sideways  Vertical bending Distance
' ‘ 3
0 0 166 H
mm mm m E
TW[St Frame Width Reference Sideways Vertical bending Distance
500] 0 0 00 Delete]
0 mm 500! 0 0 168 Delete]
4. ;
Vehicle length
16.6 m

Restart

El software le permite cambiar los puntos de referencia haciendo clic en la casilla de verificacion
de la columna "Referencia". Al cambiar los puntos de referencia, el software calcula automatica-
mente los valores para la flexion lateral y la flexion vertical. En este caso no es necesario realizar
una nueva medicion.

5. | Repita los pasos descritos anteriormente para el numero de puntos de medicién deseados.

6. | Cuando haya terminado, haga clic en:
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Medicion del bastidor

=l

Save

[Save] para guardar los valores y ver los resultados.

[Back] para salir sin guardar.

[Restart] para reiniciar la medicidn del bastidor sin guardar.
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20 Calibracion del equipo

20.1 Calibracion de la camara

° Se recomienda calibrar la camara por lo menos una vez cada trimestre. Calibre siempre la ca-
] mara si ha sufrido un impacto, p. €j. si se ha caido al suelo.

El software tiene una funcién integrada para compro-
bar y calibrar las cdmaras. Esta calibracién se realiza
en el vehiculo a medir, utilizando el equipo de medicion
estandar. Si es necesario, encienda la unidad pulsan-
do el botén ON/OFF ubicado en la parte posterior de la
camara. Siga los pasos indicados en los textos de ayu-
da que aparecen en la casilla de la pantalla del
ordenador:

En la ventana principal del Cam-aligner pulse [Camera calibration]

calibration

Pulse el botdn [Print] para acceder a la vista de impresion. Aqui vera la ultima calibracion del equi-
po conectado.
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3.

Seleccione la camara a calibrar y pulse [Camera calibration] gf
4.

Dirija la camara ligeramente hacia arriba y pulse el botén [OK] .
5.

Dirigir la camara levemente hacia abajo y pulsar el boton [OK].
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Calibracién del equipo JOSAM’

6.
Dirija la cdmara horizontalmente y pulse el boton [OK].

7.
Finalice el giro de la camara sacandola del eje del adaptador de la rueda, girandola boca abajo y
colocandola de nuevo en el eje del adaptador. Dirija la camara hacia el mismo marcador y pulse el
botén [OK] .

8.
En la pantalla apareceran los valores calibrados.
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Haga clic en [Save calibration] para guardar los valores de calibracion.

o en [Back] para salir.

ge
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20.2 Calibracion del inclindmetro

El software incorpora una funcion para calibrar el
inclinometro. Esta calibracion se lleva a cabo sobre
un soporte fijo, utilizando el equipo de medicion es-
tandar. Si es necesario, encienda la unidad pulsan-
do el botén ON/OFF ubicado en la parte posterior
del inclinémetro.
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En la ventana principal del Cam-aligner, haga clic en [Inclinometer #?

calibration] friond
2.

Aparecen las calibraciones anteriores. Haga clic en [Inclinometer ?

calibration] e

3. | Siga los pasos indicados por los textos de ayuda que aparecen en la pantalla del ordenador.

=
[
E () [Eluosam

Monte el inclindmetro en la barra, tal y como se describe en 8.5 "Montaje del inclinometo", pagina
28. Coloque o cuelgue el inclindmetro y su barra en una posicién estable. Haga clic en [Take va-
lue] para tomar la primera medicion.
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5.
|
Retire el inclindmetro y su barra y dele la vuelta.
6.
=
Vuelva a colocarlo en la misma posicion fija que en el paso 4 y haga clic en [Take value] para to-
mar una segunda medicion.
7.

El software ahora ha guardado los valores de medicién y ha calculado el factor de calibracion.
El inclindmetro esta calibrado y listo para usar.

° Después de montar o desmontar la unidad de inclinémetro de la barra, siempre es nece-
] sario realizar una calibracion para garantizar una alta precisién de medicion.

8. | Haga clic en [Back] para volver al menu de calibracion.
Back
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20.3 Calibracion del adaptador de radar Wabco

El software tiene una funcionalidad integrada para comprobar y calibrar el adaptador del radar Wabco. Es-
ta calibracion se realiza en el vehiculo a medir, utilizando el equipo de medicién estandar.

i Antes de usar el adaptador del radar Wabco por primera vez, hay que calibrarlo. Asimismo, se

recomienda calibrar siempre el adaptador en caso de que haya sufrido un impacto, p. €j. si se
ha caido al suelo.

1. | Desde la ventana principal del Cam-aligner, haga clic en [Adas] (ﬁk%

) 'E.— @ @
Hardware

calibration Radar Mirror Radar Reference

Seleccione el soporte de radar ACC/AICC ya haga clic en [Hardware
calibration]

Coloque el soporte del radar a 1 m. delante de la unidad radar.
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Monte el adaptador Wabco en la unidad radar ACC/AICC del vehiculo.

Monte una camara en el soporte de la barra del radar. Si es necesario, encienda la camara pulsan-
do el botdn ON/OFF ubicado en la parte posterior. Dirija la camara hacia el adaptador Wabco y pul-
se el boton OK de la camara.
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Calibracion del equipo

Para terminar gire el adaptador Wabco 180 grados Pulse OK en la camara.

Calibration succesful!

Press "Back" to return to the start menu.

Horizontal change from previous calibration

1,1°
)

Vertical change from previcus calibration

+0 , 1 O i

©

Back

Los valores calibrados apareceran en la pantalla del ordenador.

o] ]~]
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